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ABSTRAK 

KARAKTERISTIK  PEMBEBANAN  MOTOR CINCIN SERET DENGAN 

PENGATURAN TAHANAN ROTOR MENGGUNAKAN MATLAB 

SIMULINK  

 (2017 : xiv+59 halaman+Daftar Pustaka +Daftar Isi+ Daftar Gambar +Daftar 

Tabel+Lampiran) 

 

Benita Cintia Jannet 

061430310173 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Besarnya beban yang dapat di suplai oleh motor tergantung dengan besarnya torsi 

mekanik yang dihasilkan motor. Maka makin besar pula kemampuan untuk 

mensuplai beban. Torsi berhubunggan dengan kemampuan motor untuk 

mensuplai beban, jadi torsi di pengaruhi oleh beban. Perubahan beban 

mengakibatkan perubahan kecepatan putar motor akibatnya terjadi perubahan 

torsi pada motor yang  menyesuaikan dengan torsi beban. Jika beban semakin 

berat maka torsi yang dihasilkan akan semakin besar pula sehingga putaran motor 

akan menurun karena motor yang tidak biasa memberikan torsi yang besar sesuai 

dengan kondisi beban, berdasarkan hasil penelitian saya di dapat bahwa pengaruh 

besarnya torsi mekanik akan berdampak pada pengaruh besarnya torsi maka akan 

berpengaruh pula semakin besar slip, semakin besar arus, semakin besar daya, 

semakin besar efisiensi. Bila kondisi ini terus berlangsung, maka akan dapat 

memperpendek umur motor, Karena inti dan kumparan motor menjadi panas dan 

akan merusak isolasi kumparan motor sehingga motor cepat rusak. 

Kata kunci : Motor Induksi Tiga Fasa, Putaran, Torsi Mekanik, Slip, Arus 

Masukan, Arus Rotor, daya, Efisiensi. 
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ABSTRACT 

THE LOAD CHARACTERTISTIC OF SLIP RING MOTOR INDUCTION 

3 PHASE WITH ROTOR CONTROL USING MATLAB SIMULINK 

PROGRAM  

 (2017 : xiv+59 pages+ Bibliography+ Contents+ List of pictures + List of 

Table’s+ Attachment) 

 

Benita Cintia Jannet 

061430310173 

Electro Engineering 

Electrical Engineering Courses 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

The amount of the load supplied by the motor acquired depending on  the amount 

of the mechanical torque produced by the motor. The greater will be capability to 

supply theload. Torque connected to the motor capability to supplythe load, so the 

torqueis influenced by the load. Load changes lead to changes in motor speed 

resulting in a change of torque on the motor that adjusts the torque load, if the 

load is increasingly severe then the torque produced will be greater so that 

therotation of the motor will decrease because the motor is not used to give a  

large  torque according to load conditions. based on the resultsobtained thatthe 

influence of mechanical torque the amount of will have an impacton the influence 

of the amount of the torque it will also affect increasing the slip, increase the  

current, increase the power, increase the efficiency. If this condition continues, it 

will shorten the life of the motor, because the motor core and coil become short 

and will destroy the motor coilinsulation damaged quickly. 

Key Words : Three Phase Induction Motor, Rotation, Torque, Slip, Current,  

Power, Efficiency. 
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