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ABSTRAK 

ANALISA KEBUTUHAN DAYA MOTOR INDUKSI 3 FASA SEBAGAI 

PENGGERAK BELT CONVEYOR INFEED MESIN PALLETIZER  

DI PT. SINAR SOSRO KPB. PALEMBANG 

(2017 : Halaman + Daftar Tabel + Daftar Gambar + Lampiran ) 

 

Febriyanto 

0614 3031 0176 

Program Studi Teknik Listrik Jurusan Teknik Elektro 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

Palembang 

  

 Pada PT. Sinar Sosro KPB. Palembang, peran motor listrik sangat penting, 

karena berperan untuk menggerakkan mesin – mesin produksi dan belt conveyor. 

Pada mesin palletizer terdapat belt conveyor infeed yang bertugas mengantarkan 

peti isi ke tempat penumpukkan peti isi untuk setelah itu diantarkan ke gudang 

penyimpanan peti isi, yang mana belt conveyor infeed itu digerakkan oleh motor 

induksi 3 fasa, sehingga bila terjadi kerusakan pada motori induksi 3 fasa tersebut, 

akan dapat menghambat proses produksi pada  PT. Sinar Sosro KPB. Palembang. 

Maka dari itu, analisa kebutuhan daya motor induksi 3 fasa untuk pemilihan 

spesifikasi daya motor listrik pada belt conveyor infeed sangatlah penting, agar 

bisa mendapatkan motor induksi 3 fasa dengan spesifikasi daya yang dibutuhkan. 

Setelah melaksanakan analisa kebutuhan daya motor induksi 3 fasa ini, telah 

didapatkan hasil analisa bahwa penggunaan motor induksi 3 fasa yang saat ini 

yaitu menggunakan motor induksi 3 fasa dengan spesifikasi daya 1,1 kW atau 

1100 Watt tidak efisien, karena rata – rata daya yang dibutuhkan belt conveyor 

infeed saat bekerja masih di bawah 0,75 kW atau 750 Watt. Sehubungan dengan 

hal tersebut, penulis memberikan rekomendasi untuk mengganti motor tersebut 

dengan motor yang berspesifikasi daya 0,75 kW atau 750 Watt.  

Kata kunci : Belt Conveyor Infeed, Motor Induksi 3 Fasa, Mesin Palletizer 



ABSTRACT 

ANALYSIS OF POWER REQUIREMENT OF 3 PHASE INDUCTION 

MOTOR AS MOVER BELT CONVEYOR INFEED PALLETIZER 

MACHINE AT PT. SINAR SOSRO KPB. PALEMBANG 

(2017 : Page + List Of Tables + List Of Images + Attachments ) 

Febriyanto 

0614 3031 0176 

Electrical Engineering Program 

Department Of Electrical Engineering 

State Polytechnic Of Sriwijaya 

Palembang 

  At PT. Sinar Sosro KPB. Palembang, the role of electric motors is very 

important, because it plays to drive the production machinery and belt conveyor. 

In the palletizer machine there is a belt conveyor infeed duty to deliver the 

contents of the crate to the pile of contents crate to then be delivered to the 

container storage warehouse, where the infeed conveyor belt is driven by a 3 

phase induction motor, so that if there is damage to the induction motion of the 3 

phase , Will be able to inhibit the production process at PT. Sinar Sosro KPB. 

Palembang. Therefore, the 3 phase power induction motor power analysis for the 

selection of electric motor power specifications on the conveyor belt infeed is 

very important, in order to obtain 3 phase induction motors with the required 

power specifications. 

After carrying out the power requirement analysis of 3 phase induction motors, we 

have obtained the analysis result that the use of 3 phase induction motor which is 

currently using 3 phase induction motor with power specification 1,1 kW or 1100 

Watt not efficient, because average power needed Belt infeed conveyor while 

working still below 0.75 kW or 750 Watt. In connection with this, the authors 

recommend to replace the motor with a motor whose power specification is 0.75 

kW or 750 Watt. 

Keywords: Belt Conveyor Infeed, 3 Phase Induction Motor, Palletizer Machine 
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