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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN PEMANFAATAN SOLAR CELL PADA SISTEM 

OTOMATISASI LAMPU PENERANGAN TAMAN BERBASIS ARDUINO 

UNO 

(2017: 67 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran) 

EFAL RIZKINTARA 

0614 3031 1970 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK LISTRIK 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA
 

 
 Solar Cell adalah sebuah perangkat yang terbuat dari rangkaian yang 

terdiri dari dua lapisan atau lebih lapisan semikonduktor yang didukung oleh 

piranti lain untuk meningkatkan efisiensinya. Pada perkembangannya, solar cell 

banyak digunakan pada lampu penerangan taman secara otomatis. Selain untuk 

keindahan, penggunaan solar cell pada lampu penerangan taman secara otomatis 

yang dikendalikan arduino uno juga dapat menghemat pemakaian energi listrik. 

Proses penyerapan cahaya matahari pada solar cell digerakkan oleh motor servo, 

sehingga solar cell akan bergerak mengikuti cahaya matahari yang terdeteksi oleh 

LDR. Sehingga, tegangan dan arus maksimal yang dihasilkan terjadi pada saat 

solar cell berada pada posisi 90
0
 sebesar 13.06 Vdc dan arus sebesar 0.65 Idc 

dengan intensitas cahaya terukur sebesar 76800 lux dan daya yang diserap yaitu 

8.48 W. Sedangkan, tegangan dan arus minimum yang dihasilkan terjadi ketika 

solar cell berada pada sudut 180
0
 sebesar 11.17 Vdc dan arus sebesar 0.01 Idc 

serta daya yang diserap yaitu 0.11 W dengan intensitas cahaya terukur sebesar 0 

lux yang ditandai dengan lampu yang menyala secara otomatis apabila mendeteksi 

tidak adanya lagi cahaya matahari yang diserap. Energi yang diserap kemudian 

disimpan didalam baterai. Dalam perawatannya, terdapat tiga metode perawatan 

dan pemeriksaan baterai. 
 

Kata kunci : Solar Cell, Arduino Uno, Intensitas Cahaya, Baterai 
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ABSTRACT 

DESIGN OF SOLAR CELL UTILIZATION OF GARDEN LIGHTING 

AUTOMATION SYSTEM BASED ON ARDUINO UNO 

(2017: 67 Page + List of Pictures + List of Tables + Attachment) 

 

EFAL RIZKINTARA 

0614 3031 1970 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

ELECTRICAL ENGINEERING STUDY PROGRAM 

STATE OF POLYTECHNIC SRIWIJAYA 

 
 Solar Cell is a device made of a circuit consisting of two layers or more of 

semiconductor layer supported by other devices to improve efficiency. In its 

development, solar cell is widely used in garden lighting automatically. In 

addition to the beauty, the use of solar cells in garden lighting automatically 

controlled arduino uno also can save the use of electrical energy. The process of 

solar light absorption in the solar cell is driven by servo motors, so the solar cell 

will move to follow the sunlight detected by the LDR. Thus, the maximum 

voltage and current generated occurs when the solar cell is in the position of 900 

for 13.06 Vdc and current of 0.65 Idc with measured light intensity of 76800 lux 

and absorbed power is 8.48 W. Meanwhile, the resulting minimum voltage and 

current occur when The solar cell is at an 1800 angle of 11.17 Vdc and a current 

of 0.01 Idc and the absorbed power is 0.11 W with a measured light intensity of 0 

lux which is indicated by a light that illuminates automatically when it detects the 

absence of sunlight absorbed. The absorbed energy is then stored inside the 

battery. In the treatment, there are three methods of treatment and battery checks. 

 

 

Keywords: Solar Cell, Arduino Uno, Light Intensity, Battery 
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