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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN KENDALI SOLAR TRACKING BERBASIS ARDUINO 

UNO R3 

 

(2017 : xv+ 65 halaman+ Daftar Gambar +Daftar Tabel+Lampiran) 

 

 

Aji Tibob 

061430311102 

Program Studi Teknik Listrik 

Jurusan Teknik Elektro 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 
Pemanfaatan potensi energi matahari saat ini sudah digunakan peralatan yang biasa 

disebut dengan solar cell. Besarnya potensi energi matahari dapat diserap tergantung luas 

sel dan daya serap terhadap cahaya matahari. Daya serap bisa dioptimalkan dengan 

membuat sistem kendali penggerak panel surya yang  bergerak mengikuti arah gerak 

matahari sehingga sel-sel pada panel surya akan optimal menyerap cahaya 

matahari.Pembuatan alat ini terinovasi karena penggunaan panel surya hanya dalam 

keadaan statis maka di buatlah kendali solar tracking yang menggabungkan Arduino, 

LCD (Liquid Crystal Display) 2x16,  LDR (Light Dependent Resistor), dan Motor 

Servo, dari hasil pengukuran dengan modul surya berukuran 36cmx24cm maka di 

dapatkan daya maksimum pada setiap pengambilan data selama tiga hari yang 

tertinggi pada jam 13:00 sudut 1100
 Sebesar 7,26 Watt, perbandingan setiap hasil data 

yang didapat dengan solar panel ditracking dan tidak ditracking terbesar 18,19 Watt 

perbadingan tersebut terjadi karena keadaan panel surya yang lebih optimal menyerap 

matahari saat di tracking. 

 

Kata kunci : kendali solar tracking, Arduino Uno, LDR (Light Dependent Resistor),  , 

motor servo. 
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ABSTRACT 

DESIGN OF CONTROLING SOLAR TRACKING BASED ARDUINO UNO R3  

(2017 : xv+ 65 Pages+ List of Images +List of Tables+ Attachment) 

 

 

Aji Tibob 

061430311102 

Program Studi Teknik Listrik 

Jurusan Teknik Elektro 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 
Utilization of the potential of solar energy is currently used equipment commonly 

called the solar cell. The amount of solar energy potential can be absorbed depending on 

the area of the cell and the absorption of sunlight. Absorption can be optimized by 

making solar panels driving control system that moves following the direction of solar 

motion so that the cells in solar panels will optimally absorb sunlight. The making of this 

tool is innovated because the use of solar panels only in a static state then made a solar 

tracking control that combines Arduino, LCD (Liquid Crystal Display) 2x16, LDR (Light 

Dependent Resistor), and Servo Motor, from measurement with solar module measuring 

36cmx24cm then get maximum power on every data retrieval for three days highest at 

13:00 corner 1100 7.26 Watt, the comparison of each data obtained with solar panels 

tracking and not trracking largest 18.19 Watt comparison occurred because the state of 

solar panels that more optimally absorb the sun when in tracking 

 

 

Keywords: Control of solar tracking, Arduino Uno, LDR (Light Dependent Resistor),  , 

servo motor. 
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MOTTO 

 

“ Tanpa Adanya Perjuangan, kemajuan takan terjadi ’’ 

( Amaray Ferderick Douglas ) 

“Sesungguhnya sesudah kesulitan itu ada kemudahan,maka 

apabilah kamu telah selesai(dari suatu urusan), kerjakanlah 

dengan sungguh-sungguh (urusan yang lain) ’’ 

(Q.S AL-INSYIRAH 7-8 ) 
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