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MOTTO

Do not give up with, difficult circumstances must be faced not

ignored , problems that have happened should no be avoided to

change the situation better”’

-Muhammad wahyu-

“Hidup ini seperti sepeda . Agar tetap seimbang ,Kau harus terus
bergerak”’

-Albert Einstein-
¢Satu-satunya hal yang harus kita takuti adalah ketakutan kita

sendiri’’

-Franklin D. Roosevelt-
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ABSTRAK

Perkembanga teknologi informasi saat ini telah banyak menyentuh hamper semua
sektor dari kehidupan kita. Perkembangan ini di klaim telah meningkatkan kinerja
untuk efektifitas dan efisiensi serta keamanan. Semua sektor telah di tingkatkan
kinerjanya untuk mencapai solusi yang terbaik dalam pengaturan waktu dan biaya
produktifitas. Salah satu sektor yang menjadi perhatian untuk memper baiki
kinerja adalah sektor kemanan khususnya sebuah pintu.karena pintu sebagai akses
awal dalam memasuki suatu tempat walaupun masih banyak sisi dari suatu pintu
yang bisa di diotomatisasi dari segi efektif dalam peggunaan kuncinya sehingga
dapat brkolaborasi untuk menjaga keamanannya . salah satunya adalah dngan
suatu system yang menfasilitasi dan mempermudah serta mningkatkan keamanan
pintu itu sendiri. Dengan ide itu maka penulis berusaha meberikan salah satu
solusi alternative untuk merancang bangun buka tutup pintu geser otomatis
dengan menggunakan sensor passive infra red ,dengan keamanan yang di buat
password pada saat jam kerja yang telah di atur dalam pengaturan mikrokontroler
yang di pakai dengan system ini , penulis berharap agar keseluruhan dan
kekhawatiran masyarakat terkait dengan keamanan dan kemudahan dalam
membuka pintu dapat di selesaikan seperti efisiensi penggunaan kunci yang lebih
dan lebih canggih.

Kata kunci : pintu otomatis, pintu keamanan, otomatis
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ABSTRACT
MINIATURE DESIGN TO OPEN AUTOMATIC AUTOMATIC DOOR BY
USING SENSOR PASSIVE INFRA RED (PIR)

MUHAMMAD WAHYU

061430311117

DEPARTMEN OF ELECTRICAL ENGINEERING
ELECTRICAL ENGINEERING STUDY PROGRAM
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

ABSTRACT
The development of information technology today has touched almost all sectors
of our lives. This development in claims has improved performance for
effectiveness and efficiency as well as security. All sectors have been upgraded to
achieve the best solution in time management and productivity cost. One of the
sectors of concern for improving performance is the security sector especially a
door. Because the door as an early access to enter a place although there are still
many sides of a door that can be automated from an effective side in the use of the
key so that it can collaborate to maintain its security. One of which is with a
system that facilitates and simplifies and enhances the security of the door itself.
With the idea then the author tries to give one alternative solution to design an
open wake closing automatic sliding door by using passive infra red sensors, with
security that is made during the working hours that have been set in the settings of
microcontroller in use with this system, The authors hope that the overall and
public concerns associated with security and ease in opening the door can be

completed as more efficient and more sophisticated key usage efficiency.

Keywords: automatic door, security door, automatic
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