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MOTTO 

 

 “Semua yang terjadi adalah takdir, namun takdir bisa 
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mungkin” 
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kerjakanlah dengan sungguh-sungguh (urusan) yang lain. 

(Q.S Al-Insyirah 7-8)” 
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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN JEMURAN OTOMATIS DENGAN 

MENGGUNAKAN MOTOR DC SERTA SENSOR AIR DAN SENSOR 

CAHAYA BERBASIS ARDUINO                                                                                                               

 

(2017: xiv + 55 halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran) 

 

Ridho Dwi Karisma 

0614 3031 1120 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Menjemur pakaian adalah salah satu kegiatan sehari-hari yang dilakukan 

manusia, oleh karena itu dibuatlah tempat unuk menjemur pakaian (jemuran 

otomatis). Jemuran otomatis bisa menggantikan peran manusia sebagai alat bantu 

keseharian apabila hujan turun saat penghuninya tidak ada di rumah. Didalam 

perancangan alat ini terdapat mikrokontroler Arduino UNO Atmega328P 

ditambah sensor air hujan dan sensor cahaya serta motor dc power window. Cara 

kerja alat ini adalah mendeteksi cuaca disekitar melalui sensor air hujan dan 

sensor cahaya atau LDR, ketika sensor tidak menerima cahaya maka alat akan 

menterjemahkan dalam keadaan gelap atau akan terjadi hujan sehingga motor dc 

akan menarik jemuran ketempat yang terlindungi dari air hujan dan ketika sensor 

mendeteksi adanya sinar matahari alat akan menterjemahkan bahwa cuaca 

disekitar panas sehingga motor dc akan menggerakkan jemuran keluar yang 

terkena matahari. Sedangkan ketika sensor hujan mendeteksi adanya hujan turun 

maka motor dc akan menarik jemuran ketempat yang terlindungi dari air hujan. 

Terbuatnya alat ini diharapkan dapat mengurangi rasa cemas dan 

memperingankan pekerjaan rumah tangga  dalam menjemur pakaian ketika cuaca 

hujan. 

 

Kata Kunci : Arduino Uno, Sensor Air, Sensor Cahaya, Motor DC 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF AUTOMATED DRYING CLOTHES USING DC MOTOR AND 

WATER SENSOR AND LIGHT SENSOR BASED ARDUINO 

 

(2017 : xiv + 55 Page + List of Images + List of Tables + Attachment) 

 

Ridho Dwi Karisma 

0614 3031 1120 

Electro Department 

Electrical Engineering Study Program 

State Polytechnic Of Sriwijaya 

 

Drying clothes is one of the daily activities of human beings, therefore made 

a place to hang clothes (automatic clothes). Automatic clothesline can replace the 

role of humans as a daily aid when rain falls when the inhabitants are not at 

home. In designing this tool there is Arduino UNO Atmega328P microcontroller 

plus rainwater sensor and light sensor and dc power window motor. The workings 

of this tool is to detect the surrounding weather through rainwater sensor and 

light sensor or LDR, when the sensor does not receive light then the tool will 

translate in the dark or rain will occur so that the dc motor will pull the clothes to 

the place that is protected from rain water and when the sensor detects The 

presence of sunlight will translate that the weather around the heat so that the dc 

motor will move the exit drying out the sun. Meanwhile, when the rain sensor to 

detect the rain down the dc motor will pull the clothes to the place that is 

protected from rain water. Making this tool is expected to reduce anxiety and 

lighten the housework in hanging clothes when the rain. 

 

Keywords : Arduino Uno , Water Sensor, Light Sensor, DC Motor 
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