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RANCANG BANGUN MINIATUR SAWAH PINTAR MENGGUNAKAN 

PLC (PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER) 
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DaftarPustaka + Lampiran) 
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Upaya untuk mendapatkan hasil yang maksimal petani banyak melakukan sesuatu 

yang penting pada pertumbuhan padi ,dari memeriksa genangan air, pupuk dan 

pembasmian hama jika tidak petani harus menundukan kepalanya karena melihat 

padinya tidak berkembang dengan baik .selain genangan dan kekeringan faktor 

penyebab buruknya pertumbuhan padi adalah keruh atau kotornya air jika 

persawahan tersebut dalam keadaan kotor atau keruh maka akan mempengaruhi 

pertubuhan sehingga kualitas padi tersebut akan buruk sehingga jika petani 

tersebut mendapatkan air yang keruh maka petani harus mengganti air tersebut 

dengan air yang bersih atau jernih dengan cara manual , sehingga jika hal tersebut 

terjadi berkali kali dan tidak cepat diatasi maka produksi padi akan berkurang 

bahkan petani tidak dapat memanen padi , selain air para petani sedemikian ruma 

telah melakukan berbagai macam cara untuk mengusir hama burung mulai dari 

pemasangan orang orangan sawah ataupun dengan kaleng dengan mengeluarkan 

gemericik untuk mengusir burung yang memakan padi cara tersebut masih 

tergolong manual dab harus selalu di kontrol jika tidak padi akan habis dimakan 

burung . dengan menggunakan PLC (programmable Logic Control ) sebagai inti 

dari pengontrolan hama burung dan pompa air keruh sebagai pengganti air dan 

pompa DC sebagai penggerak dari orang orang sawah . maka rancang bangun 

miniatur sawah pintar menggunkan PLC (programmable Logic Control ) adalah 

rancangan dalam bentuk miniatur yang dapat di simulasikan pengendali pompa air 

keruh dan orang orang sawah secara otomatis dan semi otomatis menggunkan 

PLC (programmable Logic Control ) . didalam rancang bangun ini terdapat dua 

kondisi yaitu kondisi normal dan darurat 

 

Kata kunci : air keruh dan hama burung (programmable Logic Control ). Pompa air 

dan motor orang orang sawah . 
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