
 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 



 

 

 

 



 

 

 

 

 



Lampiran 6. Foto-foto Perancangan Perangkat Lunak (Coding Arduino Uno) 

 

 

 



Lampiran 7. Foto-foto Perancangan Perangkat Keras 

 

 



 

 

 



Lampiran 8. Foto-foto Pengujian Alat 

 

 



Lampiran 9. Datasheet Mikrokontroler Arduino Uno

 

 

 

 

 

 

 



Lampiran 12. Coding Arduino Uno 

/* 

  Rancang Bangun Sistem Proteksi Undervoltage dan Overvoltage Berbasiskan Mikrokontroler 

Arduino Uno 

  Dibuat dan Dikembangkan oleh: 

  Bagus Arya Nugraha 

  6 LD 

  0614 3031 1105 

  Teknik Listrik 2017 

  Politeknik Negeri Sriwijaya 

*/ 

 

const int  buttonPinr = 6;        // Deklarasi pin 6 untuk set Overvoltage - 

const int  buttonPins = 7;        // Deklarasi pin 7 untuk set Overvoltage + 

const int  buttonPint = 13;       // Deklarasi pin 13 untuk set Undervoltage + 

const int  buttonPinu = 10;       // Deklarasi pin 10 untuk set Undervoltage - 

 

int voltage = 0;                  // Bagian Pembacaan Tegangan 

int Voltage1 = 228;               // Nilai Standar Untuk Overvoltage 

int Voltage2 = 212;               // Nilai Standar Untuk Undervoltage 

int buttonStater = 0;             // Bagian Pembacaan Pin 6 

int buttonSs = 0;                 // Bagian Pembacaan Pin 7 

int sensor11233444 = 0;           // Bagian Pembacaan Pin 9 

int current = 0;                  // Bagian Pembacaan Pin 10 

int trying = 4;                   // Nilai Standar Waktu Pemutusan 

int i = 0;                        // Nilai Pembacaan Waktu Overvoltage 

int j = 0;                        // Nilai Pembacaan Waktu Undervoltage 

int dar = 700;                    // Bagian Pembacaan Pin A4 dan A5 

 

const int  buttona = 8;           // Pembacaan Relay Overvoltage 

const int  buttonb = 9;           // Pembacaan Relay Undervoltage 

int buttonaa = 0;                 // Bagian Pembacaan Relay Overvoltage 

int buttonbb = 0;                 // Bagian Pembacaan Relay Undervoltage 

 

#include <LiquidCrystal.h>        // Library dari LCD 

LiquidCrystal lcd(12, 11, 5, 4, 3, 2); 

 

void setup() { 

  lcd.begin(16, 2);               // LCD dimulai 

  lcd.setCursor(1, 0);            // Set Kolom dan Baris 

  lcd.print("Relay Proteksi");    // Kata Pembuka 

  lcd.setCursor(0, 1);            // Set Kolom dan Baris 

  lcd.print("Under V & Over V");  // Kata Pembuka 

  delay(2000);                    // Ditampilkan selama 4 detik 

  lcd.clear();                    // LCD diakhiri 

 

  pinMode(8, OUTPUT);             // Picu Relay untuk Overvoltage 

  pinMode(9, OUTPUT);             // Picu Relay untuk Undervoltage 

} 

 

 

 

 

 

 



void loop() { 

  int sensorValue = analogRead(A0);         // Deklarasi pin A0 Untuk Pembacaan Tegangan dari 

Trafo 

  int sensorValuea = analogRead(A5);        // Deklarasi pin A5 untuk set Waktu Pemutusan + 

  int sensorValueb = analogRead(A4);        // Deklarasi pin A4 untuk set Waktu Pemutusan - 

 

        // Set Relay dan Pembacaan Tegangan 

   buttonaa = digitalRead(buttona); 

   buttonbb = digitalRead(buttonb); 

      { 

      if (buttonaa == LOW && buttonbb == LOW) { 

  // Mengubah nilai pembacaan sensor trafo (dari besaran bit 0 - 1023) menjadi (0V - 268V): 

  voltage = sensorValue * (268 / 1023.0); 

      } 

      if (buttonaa == HIGH || buttonbb == HIGH) { 

  // Mengubah nilai pembacaan sensor trafo (dari besaran bit 0 - 1023) menjadi (0V - 268V): 

  voltage = sensorValue * (268 / 1023.0) - (10); 

      } 

 

       // Menampilkan Pembacaan Tegangan 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("V"); 

  lcd.setCursor(1, 0); 

  lcd.print(voltage); 

  delay(500); 

      } 

       

// Menampilkan set dari Waktu, Tegangan dan Waktu Run saat Undervoltage atau Overvoltage 

lcd.setCursor(5, 0);   

lcd.print("O"); 

lcd.print(Voltage1); 

 

lcd.setCursor(10, 0);   

lcd.print("Ts"); 

lcd.print(trying); 

 

lcd.setCursor(5, 1);   

lcd.print("U"); 

lcd.print(Voltage2); 

 

lcd.setCursor(10, 1);   

lcd.print("Tr"); 

lcd.print(i); 

 

lcd.setCursor(13, 1);  

lcd.print("Tr"); 

lcd.print(j); 

 

 

 

 

 

 

 

 



// Pengaturan Untuk Overvoltage 

  if (voltage > Voltage1) { 

    i++; 

  } 

  else if (voltage < Voltage1)  { 

    i = (0); 

  } 

   

  if (i > trying) 

  { 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("Over"); 

  digitalWrite(8, HIGH); 

  }  

 

// Pengaturan Untuk Undervoltage 

  if (voltage < Voltage2) { 

    j++; 

  } 

  else if (voltage > Voltage2){ 

    j = (0); 

  } 

 

  if (j > trying) 

  { 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("Under"); 

  digitalWrite(9, HIGH); 

  } 

 

// Pengaturan Untuk Set Undervoltage dan Overvoltage 

      buttonStater = digitalRead(buttonPinr); 

      { 

      if (buttonStater == HIGH) { 

      Voltage1--;} 

     } 

 

     buttonSs = digitalRead(buttonPins); 

      { 

      if (buttonSs == HIGH) { 

      Voltage1++;} 

     } 

 

     sensor11233444 = digitalRead(buttonPint); 

      { 

      if (sensor11233444 == HIGH) { 

      Voltage2++;} 

     } 

 

    current = digitalRead(buttonPinu); 

      { 

      if (current == HIGH) { 

      Voltage2--;} 

     } 

 



// Pengaturan Untuk Set Waktu Pemutusan 

     if (sensorValuea < dar){ 

      trying++; 

     } 

 

     if (sensorValueb < dar){ 

      trying--; 

     } 

} 

 

 

 

 

 


