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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN ROBOT KONTROL DIGITAL DAN MONITORING 

MENGGUNAKAN MATLAB 

(2017 : xii + 48 Halaman + 44 Gambar + 3 Tabel + 13 Lampiran) 

PUTRI SAWALLIA 

061430330261 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Robot dengan kendali jarak jauh dan yang dapat mengirimkan data citra 

telah banyak di kembangkan oleh berbagai lembaga penelitian kelas dunia. Untuk 

dapat mengamati kondisi lingkungan sekitar dengan menggunakan teknologi yang 

sangat canggih. Dengan menggunakan GUI Matlab kita juga dapat membuat 

sistem interfacing untuk dapat menampilkan output video secara real-time dari 

webcam yang ada pada robot meskipun tidak secanggih yang sekarang ini. Robot 

di kendalikan oleh komputer PC/Android sekaligus dapat mengirimkan data video 

secara real-time menggunakan wabcam. Mikrokontroler dibuat menggunakan 

Arduino, sedangkan untuk tampilan interface komputer PC/ laptop menggunakan 

program GUI MATLAB. Dengan menggunakan GUI MATLAB, kita dapat 

membuat sistem interfacing untuk mengontrol arah gerak robot, serta dengan GUI 

MATLAB dapat pula menampilkan output video secara real-time dari wabcam 

yang ada pada robot sehingga dapat digunakan untuk monitoring secara real-time. 

 

Kata kunci: Matlab, Arduino Uno, Bluetooth, Robot Digital, IDE Arduino 

 

 

 

 

 

 

 



ABSTRACT 

 

 

DIGITAL CONTROL SYSTEM DESIGN AND MONITORING USING 

MATLAB 

(2017: xii + 48 Pages + 44 Images + 3 Tables + 13 Attachments) 

 

PUTRI SAWALLIA 

061430330261 

ELECTRICAL ENGINEERING MAJOR 

TELECOMMUNICATION TECHNICAL STUDY PROGRAM 

STATE POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

 Robots with remote control and which can transmit image data have 

been widely developed by world-class research institutions. To be able to observe 

the condition of the environment by using highly sophisticated technology. Using 

the Matlab GUI we can also create an interfacing system to be able to display real-

time video output from a webcam on the robot though not as sophisticated as it is 

today. Robots that can be controlled by PC / Android computer as well as can 

transmit video data in real-time using wabcam. Microcontroller created using 

Arduino, while for display PC / laptop computer interface using MATLAB GUI 

program. Using the MATLAB GUI, we can create an interfacing system to 

control the direction of robot motion, as well as with the MATLAB GUI can also 

display real-time video output of wabcam on the robot so it can be used for real-

time monitoring.  

 

Keywords: Matlab, Arduino Uno, Bluetooth, Digital Robot, Arduino IDE 
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