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ABSTRAK

PROTOTYPE ALARM AREA PARKIR MOBIL DAN PENDETEKSI SALAH
PARKIR VIA ANDROID
(2017: xvii : 60 Halaman + 48 Gambar + 10 Tabel + 8 Lampiran)

DINA INSANIYATI
061430330267
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Kendaraan roda empat merupakan alat transpormasi yang sudah banyak
dimiliki oleh semua orang. Alat transportasi pribadi ini dapat digunakan oleh
pemiliknya kapan saja dengan tujuan kemana saja. Tetapi masih banyak
pemilik kendaraan yang masih tidak bisa menghargai peraturan yang telah
dibuat. Seperti halnya gedung yang telah ditentukan dan dibuat peraturan nya
dikarenakan alasan tertentu yang dapat membuat area parkir menjadi lebih rapi
bagus teratur dan juga membuat penghematan lahan. Alarm area parkir mobil
dan pendeteksi salah parkir via andriod dapat diterapkan pada lapangan area
parkir pergedungan, perkantoran dan lain lain. Alat ini menggunakan sensor
ultrasonik sebagai pendeteksi keberadaan mobil, alat sederhana ini juga
menggunakan arduino sebagai pengendali dan sebagai input untuk memberikan
logic sensor ultrasonik, jika sensor menemukan keberadaan mobil yang tidak
sesuai dengan garis putih pada area yang suah dibuat maka dengan waktu
beberapa detik sensor akan memberika logic kepada arduino dan arduino akan
memberikan logic untuk mengaktifkan buzzer dan LED secara otomatis dengan
program yang sudah dibuat, pada modul bluetooth HC-05 akan mengirimkan
informasi melalui handphone android berupa tulisan, bila mobil tersebut dalam
waktu beberapa saat tidak memperbaiki mobil nya maka secara manual bisa
mengaktifkan lasser dengan menekan tombol ON pada layar handphone
android sebagai peringatan kedua nya.

Kata Kunci : Arduino uno, Android, Sensor Ultrasonik, Buzzer, Lasser, LED
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ABSTRACT

PROTOTYPE OF PARKING CAR AREA ALARM ANDWRONG
PARKING POSITION DETECTOR VIA ANDROID
(2017: xvii : 60 Halaman + 48 Gambar+ 10 Tabel + 8 Lampiran)

DINA INSANIYATI
061430330267
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

vehicle as car is a transportation tool that has been owned by the scrum widely. This private
transportation tool can be used by the driver anytime and anywhere. But in fact, there are still
many driver who are not able to appreciate the rules that have been made. As the rules of the
buildings which have been determined and made due to certain reasons to create a neatly
organized parking area and to save the land. The alarm of car parking area and the wrong
parking detector via andriod can be applied to the parking area of the parking spaces, offices
and others. This device uses ultrasonic sensors as a detector of the presence of the car, this
simple device also uses the arduino as a controller and input to provide ultrasonic logic sensors,
if the sensor finds the existence of a car that does not fit with the white lines has been made on
the area then with a few seconds the sensor will give logic to arduino and arduino will provide
a logic to activate buzzer and LED automatically with a created program, on bluetooth module
HC-05 will send information through handphone android in a text, if the car in time does not
repair its position then it will manually activate the lasser by pressing the ON button on the
android mobile phone screen as its second warning.

Keyword : Arduino uno, Android, Sensor Ultrasonik, Buzzer, Lasser, LED
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