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ABSTRAK

PROTOTYPE SISTEM KEAMANAN OTOMATIS UNTUK
MENGHINDARI TABRAKAN PADA PERLINTASAN KERETA API

BERBASIS ARDUINO UNO
(2017: xvii : 59 Halaman + 20 Gambar + 2 Tabel + 7 Lampiran)

DWI PRATIWI
061430330268
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Kereta api merupakan salah satu transportasi di dunia. Sebagai alat
transportasi, kereta api banyak digunakan oleh masyarakat di Indonesia.
Tingginya minat masyarakat menggunakan kereta api menyebabkan rawan
kecelakaan Data dari Badan Statistik menyebutkan bahwa jumlah pengguna
kereta api di seluruh Indonesia akhir 2016 adalah sebanyak 325.945.000 dan
jumlah kecelakaan pada tahun 2016 sebanyak 1.289 kasus. Kecelakaan kereta api
di Indonesia disebabkan oleh ketidakdisiplinan pengguna jalan, tidak adanya
palang pintu di beberapa lintasan kereta api, dan adanya kelalaian masinis.
Kecelakaan kereta api di Indonesia dapat diatasi dengan cara penggunaan
ATP (Automatic Train Protection) ATP adalah sistem pengereman dan
pengurangan kecepatan secara otomatis. Maka dari itu penulis merancang
sebuah Prototype Sistem Keamanan Otomatis Untuk Menghindari Tabrakan Pada
Perlintasan Kereta Api Berbasis Arduino Uno. Pada sistem ini apabila ada
kendaraan terjebak di perlintasan kereta api maka kereta api akan secara otomatis
melakukan pengereman. Dengan menggunakan sensor proximity yang diletakkan
di palang pintu kereta. Dari sensor tersebut apabila mendeteksi objek terjebak
akan mengerimkan perintah ke modul radio frekuensi rangkaian transmitter bahwa
ada objek yang terjebak dan mengirimkan sinyal ke modul frekuensi rangkaian
receiver sehingga rangkaian receiver yang ada di dalam kereta api dapat
menghentikan motor dc yang ada di dalam kereta dan keretapun berhenti secara
otomatis.

.

Kata Kunci : Sensor proximity, modul buzzer, motor servo serta modul Arduino
Uno ATMEGA 838.
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ABSTRAK

PROTOTYPE AUTOMATIC SECURITY SYSTEM TO AVOID
TRAINING ON TRAIN BASED ARDUINO UNO RAILWAYS

(2017: xvii : 59 Halaman + 20 Gambar + 2 Tabel + 7 Lampiran)

DWI PRATIWI
061430330268
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Train is one of public transportation that is widely used by people in
Indonesia. Data from the Statistics Agency show that the number of rail users
across Indonesia by the end of 2015 is 325,945,000. With such a huge amount
of security then it is very important because it is about life. Train is one of the
world's transportation. As a means of transportation, trains are widely used by
people in Indonesia. The high interest of the people using the train caused
accident-prone. Train accidents in Indonesia are caused by the discipline of
road users, the absence of a doorstop on several railroad tracks, and the
existence of caretaker negligence. Train accidents in Indonesia can be
overcome by the use of ATP (Automatic Train Protection), cultivate
awareness of road users related to discipline in driving, real action from law
enforcers to impose sanctions on road users who violate, installation of
doorstocks and the provision of guards crossing trains Api.Prototype
Automatic Security System To Avoid Collision At Arduino Uno-Based Train
Crossing using radio frequency module consisting of transmitter and receiver
circuit. Proximity sensor, buzzer module, servo motor and Arduino Uno
ATMEGA 838 module.

Keyword : Proximity sensor, buzzer module, servo motor and Arduino Uno
ATMEGA 838 module
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