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ABSTRAK

Rancang Bangun Sistem  Monitoring  Charger  Aki Otomatis  Menggunakan
Komunikasi Wireless RF Berbasis Mikrokontroler Atmega 328
(2017: xvi :  77 Halaman +  66 Gambar +  Lampiran)

Lisa Anggraini 
0614 3033 0271
Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Telekomunikasi
Politeknik Negeri Sriwijaya

Alat  pengisi  daya  aki  dengan menggunakan sumber  pembangkit  listrik  negara
sudah banyak dijual dipasaran, namun kebanyakan  tidak dapat memurus aliran
arus dan tegangan secara otomatis. Permasalahan yang terjadi adalah alat charger
biasa tidak dilengkapi dengan komponen untuk memutuskan aliran tegangan dan
arus  dan  lupa  mematikannya  karena  batasan  daya  ingat  manusia  yang  dapat
mengakibatkan  overcharge  bahkan  meledak.  Solusi  untuk  masalah  ini  adalah
dengan membuat rancang bangun sistem monitoring charger aki otomatis untuk
sistem tersebut. Metode dalam pembuatan sistem ini dibagi menjadi dua bagian
yaitu perancangan hardware dan software.  Hasil  dari  sistem charge control  ini
mampu  melakukan  pengisian  untuk  aki  12V 3,5Ah dengan  arus  pengisian  10
Ampere  dan tegangan  pengisian  yang diberikan  13V selama 21 menit  dengan
dimonitoring oleh LCD 16x2 ketika pengisian telah full.

Kata Kunci : Wireless, Transmitter, Receiver, Radio Frequency, Microcontroller
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ABSTRACT

Design  Monitoring  System Battery  Charger  Automatic  With  RF Wireless
Communication Based Microcontroller Atmega 328
(2017 : xvi +  77 Page +  66 Images + Attachments)

Lisa Anggraini 
0614 3033 0271
Major In Electrical Engineering
Programme Study Telecomunication Engineering
The State Polytechnic Of Sriwijaya

Battery chargers using state power plants are widely sold in the market, but most
can not automatically take care of current and voltage flows. The problem that
happens is the ordinary charger tool is not equipped with components to break the
flow of voltage and current and forget to turn it off because of the limitations of
human memory that can lead to overcharge and even explode. The solution to this
problem is to create a design of automatic battery charger monitoring system for
the system. The method in making this system is divided into two parts namely
the design of hardware and software. The result of this charge control system is
capable of charging for 12V 3.5Ah battery with charging current of 10 Ampere
and charging voltage given 13V for 21 minutes monitored by LCD 16x2 when
charging full.

Keywords: : Wireless, Transmitter, Receiver, Radio Frequency, Microcontroller
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