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ABSTRAK
RANCANG BANGUN SISTEM PAJAK TOL OTOMATIS DENGAN RFID DAN
INFORMASI BERBASIS ANDROID
(2017 : xiv + 63 Halaman + 41 Gambar + 8 Tabel + 11 Lampiran + 17 Daftar
Pustaka)

NANI SAHIDA

061430330276

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
ABSTRAK

Sistem pajak tol dalam alat ini menggunakan teknologi radio frequency identification
(RFID) dimana RFID adalah sistem identifikasi seseorang atau objek dengan
menggunakan frekuensi transmisi radio dapat dibaca oleh penerima. Selain RFID yang
digunakan sistem pajak tol juga dilengkapi oleh motor servo, ultrasonik, modul wi-fi,
dan informasi berbasis android. Motor servo berfungsi untuk membuka pintu gerbang
tol dari RFID yang dikirim ke server dengan aktifnya modul wi-fi dalam sistem pajak
tol ini menggunakan internet sebagai untuk melancarkan proses lancarnya jalan tol.
Pada proses pemotongan saldo secara otomatis yaitu, begitu kartu RFID sudah
mendapatkan ID dari pengguna, maka data akan di kirim melalui wi-fi, kemudian akan
di baca oleh motor servo yang secara otomatis terbuka dengan bersama saldo yang
terpotong. Pemotongan saldo dapat dilihat pada aplikasi tool tax pada smarphone.
Untuk jarak objek yang melewati sensor ultrasonik antara 36, 37, 38, 10, 9, 8,
tergantung antara jauh dekatnya suatu objek pada sensor ultrasonik. Dengan tampilan
layar LCD yang menunjukan pada saat pintu tertutup dan terbuka pengguna dapat
melihat kondisi apakah saldo masih cukup atau tidak mencukupi lagi. Dengan Sistem
Pajak Tol dapat di terapkan dengan menggunakan rfid dan informasi berbasis android
untuk menghindar dari kemacetan dan antrian yang memakan waktu lama.

Kata Kunci : (RFID, motor servo, ultrasonik, arduino mega R2560, android)



ABSTRACT

DESIGN OF AUTOMATED TOLL TAX SYSTEM WITH RFID AND ANDROID
BASED INFORMATTION

(2017 : xiv + 63 Pages + 41 Images + 8 Tables + 11 Attachments + 17 List of
Refferences)

NANI SAHIDA

061430330276

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT
MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING
ABSTRACT

The toll tax system in this tool using radio frequency identification (RFID) technology
which is RFID is identification system to person or object using radio transmittion
frequency which is can read by receiver. Besides RFID, toll tax system also using servo
motor, ultrasonic, wi-fi modules, and information based android. Function of servo
motor is to open the toll gate from RFID to the server with the activation of wi-fi
module. In this toll tax system using internet to launch the process of toll road. On the
process balancing of balance that is RFID automatic get ID user and then data will be
send via wireless fidelity (WiFi) which is RFID automatics will be read by servo motor
so that the gate will open and automatic the balance was cut. Cutting balances can be
seen in the tool tax application on smartphone. For distances of objects passing through
ultrasonic sensors between 36, 37, 38, 10, 9, 8, depending on the proximity of an object
on ultrasonic sensor with LCD display screen that shows the door is open and closed so
user can see the condition of balance which is the balance is still enough or not. Using
Toll Tax System can be applied by using RFID and information based android for
avoiding from traffic jam and queue that makes take a long time.

Keyword : (RFID, servo motor, ultrasonic, arduino mega R2560, android)
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