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ABSTRAK 
 

 
RANCANG BANGUNOTOMATISASI TIRAI VERTICAL BLINDDAN LAMPU 

RUANGAN DENGAN MENGGUNAKAN SENSOR CAHAYA 

(2017: xvii : 52Halaman + 22Gambar + 8Tabel + 15Lampiran) 

 

RIA ATIKAH SURI 

061430330282 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI  
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 
Seiring dengan perkembangan zaman, kehidupan manusia banyak mengalami perubahan cara 

pandang  terhadap berbagai macam persoalan yang menyangkut suatu individu ataupun kelompok 

masyarakat dengan melakukan suatu tindakan yang praktis untuk mengatasinya.Otomatisasi 

menurut KamusBesar Bahasa Indonesia (KBBI) berarti penggantian tenaga manusia dengan tenaga 

mesin yang secara otomatis melakukan dan mengatur pekerjaan sehingga tidak memerlukan lagi 

pengawasan manusia.Dengan menanamkan  system  Otomatisasi pada suatu alat, masalah 

mengenai ke praktisan dan ke efisieanan dalam melakukan suatu kegiatan dapat terjawab. 

Menanggapi hal tersebut melalui penelitian yang sudah dilakukan sebelumnya penulis ingin 

melakukan inovasi dan kreasi dalam pengontrolan tirai dan lampu dalam suaturuangan. Rancang 

Bangun tirai vertical blind dan lampu ruangan dengan menggunakan sensor ini bertujuan untuk 

mempermudah kerja manusia sehingga kegiatan membuka dan menutup tirai serta mati hidupkan 

lampu ruagan dapatdilakukan dengan lebih efektif dan efisien. LDR dengan kalibrasi ADC (Analog 

to Digital Conerter) dikonversikan dalam bentuk nilai cahaya (LUX) sebagai parameter motor 

servo continous (360˚) dalam membukadan menutup tirai serta relay 5pin (5V DC) SDDT dalam 

mematikan dan menghidupkan lampu ruangan. Selain itu pada alat ini digunakan modul 

mikrokontroler Arduinouno sebagai pengolah data dan pengirim perintah ke motor servo dan relay 

guna mengeksekusi perintah sesuai dengan program yang telah dimasukkan kedalam Arduino 

dengan menggunakan software IDE Arduino. 

 

Kata Kunci :Arduino uno,LDR, Motor Servo, Relay. 
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ABSTRACT 
 
 

RANCANG BANGUNOTOMATISASI TIRAI VERTICAL BLINDDAN LAMPU 

RUANGAN DENGAN MENGGUNAKAN SENSOR CAHAYA 

(2017: xvii : 52Halaman + 22Gambar + 8Tabel + 15Lampiran)  

 

RIA ATIKAH SURI 

061430330282 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI  
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 
Along by development of the times, human life experienced a lot of changes in the way of view 

of various things which is a unity or community groups by doing a practical action to overcome 

them. Automation according to KamusBesar Bahasa Indonesia (KBBI) means human power 

with engine power that automatically performs and manages the work so that it does not require 

anymore human supervision. By instilling an Automation system on a device, problems of 

practicality and efficiency in performing an activity can be answered. Responding to this 

through research that has been done before the author wants to innovate and creations in 

controlling the curtains and lights in the room. The Design automation of  vertical blind curtain 

and room lights using light sensor, facilitate human work to open and closing the curtain and 

also to on/off the room light be more effective and efficient.The LDR with ADC calibration 

(Analog to Digital Converter) is converted in the form of a light (LUX) as a parameter of 

continuous servo (360˚) to open and close the curtain and 5pin relay (5V DC) SDDT to on/off 

the room light. Osther than that, this tool used Arduino uno microcontroller module as a data 

processor and the sender of the command to the servo motors and relays in order to execute 

commands in accordance with the program that has been entered into the Arduino using 

Arduino IDE software. 

 

Keywords : Arduino uno, Modul LDR, Servo Motor, Relay.  
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