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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

5.1  Kesimpulan  

Berdasarkan pengukuran yang telah dilakukan pada rancang bangun 

otomatisasi tirai vertical blind dan lampu ruangan dengan menggunkan sensor 

cahaya, dapat diambil kesimpulan bahwa : 

1. Kondisi tirai dan lampu akan berubah secara otomatis sesuai dengan nilai 

intensitas cahaya yang ditangkap oleh LDR. 

2. Nilai tegangan yang di peroleh pada TP1 berbanding terbalik dengan nilai 

intensitas cahaya yang di tangkap oleh LDR. 

3. Semakin banyak atau lama putaran motor servo maka akan semakin besar 

nilai tegangan yang terukur pada TP2.  

4. Ketika lampu mati tegangan yang terukur bernilai 0.598V karena kumparan 

relay tidak dialiri arus, sementara ketika lampu menyala nilai tegangan 

meningkat hingga mencapai nilai 4.94V. 

5. Sinyal output pada TP 1 merupakan sinyal sinus, pada TP2 merupakan 

sinyal PWM dan pada TP3 berupa gelombang kotak. 

6. Data asli intensitas cahaya dapat dilihat dengan menggunakan program pada 

software IDE Arduino dalam bentuk bilangan ADC. 

7. Untuk melihat data intensitas cahaya dalam satuan LUX dan biner, data asli 

dalam bentuk ADC diconversikan terlebih dahulu dengan menggunakan 

program pada software IDE Arduino. 
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5.2 Saran 

Sebelum mengakhiri laporan ini, penulis ingin memberikan saran kepada 

pembaca yaitu : 

1. Pengembangan alat dapat ditambahkan dengan baterai sehingga alat ini 

tetap dapat berfungsi pada saat terjadi pemadaman listrik. 

2. Dapat ditambahkan fungsi monitoring dan kendali jarak jauh dengan 

menggunakan internet, agar dapat memantau dan mengendalikan tirai dan 

lampu dari jarak jauh sesuai dengan kehendak manusia diluar dari kendali 

otomatis berdasarkan keadaan alam. 


