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MOTTO 

- Berusahalah jangan sampai terlengah walau sedetik saja, karena 

atas kelengahan kita tak akan bisa dikembalikan seperti semula. 

- Janganlah larut dalam satu kesedihan karena masih ada hari esok 

yang menyongsong dengan sejuta kebahagiaan. 

- Hargailah usahamu, hargailah dirimu. Harga diri memunculkan 

disiplin diri. Ketika kita memiliki keduanya, itulah kekuatan 

sesungguhnya (Clint Eastwood). 

- Boleh jadi kamu membenci sesuatu, padahal ia amat baik bagi 

kamu. Dan boleh jadi kamu mencintai sesuatu, padahal ia amat 

buruk bagi kamu. Allah Maha mengetahui sedangkan kamu tidak 

mengetahui  (Al-Baqarah: 216). 
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ABSTRAK 

APLIKASI SENSOR MQ2 PADA ROBOT WALL FOLLOWER 

PENDETEKSI KEBOCORAN GAS LPG 

(2017 : xiii + 77 Halaman + 43 Gambar + 14 Tabel + 13 Lampiran)  

 

 

WARDIAH 

0614 3033 0286 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Robot wall follower adalah robot otomatis yang gerakannya mengikuti dinding-

dinding pembatas pada lintasan, dengan menggunakan empat sensor ultrasonik 

robot tersebut tidak harus menabrak dinding. Robot bernavigasi menggunakan 

salah satu metode yaitu telusur kanan dan telusur kiri dengan menekan tombol 

pada LCD keypad shield. Robot ini dapat mencari sumber kebocoran gas yang 

dideteksi oleh sensor MQ2, perangkat detektor ini bila pada robot terdeteksi nilai 

data analog kurang dari 200 atau diatas 0,98V maka terdapat gas di sekitar robot 

sehingga oleh sensor MQ2 robot tersebut mengirimkan program dari arduino 

mega 2560 akan merespon kemudian mengirimkan perintah kepada motor Dc 

untuk melakukan pemberhentian dan membunyikan buzzer secara otomatis serta 

akan mengirimkan sms ke pengguna dengan bantuan modul sim800l bahwa 

terdapat kebocoran gas elpiji disekitar ruangan tersebut. Manfaat dari laporan ini 

adalah dapat memahami, mengerti serta mengetahui cara kerja dari alat yang 

dibuat. Saran untuk laporan ini ialah dalam pengukuran alat ini haruslah sesuai 

prosedur jika tidak akan terjadi short/ hubung singkat sehingga menyebabkan alat 

eror. 

 
(Kata Kunci : Sensor Ultrasonik, Sensor MQ2, LCD keypad shield, Modul sim  

            800l) 
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ABSTRACT 

THE APPLICATION OF SENSOR MQ2 ROBOT WALL FOLLOWER  

DETECTION GAS LPG LEASE 

 (2017 : xiii + 77 Pages + 43 Pictures + 14 Table + 13 Attachment)  

 

 

WARDIAH 

0614 3033 0286 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING STUDY PROGRAM 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

Robot wall follower is an automatic robot whose movements follow the boundary 

walls on the track, Using four ultrasonic sensors the robot does not have to hit the 

track. The robot navigates using one of the methods of the right search and the 

left search by pressing the button on the shield keypad LCD. This robot can 

search for gas leakage sources detected by MQ2 sensor, This detector device 

when the robot detected the value of analog data less than 200 or above 0.98V 

then there is gas around the robot So by the MQ 2 sensor the robot sends the 

program from arduino mega 2560 will respond then send the command to the Dc 

motor to stop and buzzer automatically and send sms to users with help Sim800l 

module that there is leakage of LPG gas around the room. Advice for this report 

is on the instrument measuring must be same as the procedure if not will be short 

and the instrument will be error. 

 

(Keywords : Ultrasonik sensor, MQ2 sensor, LCD keypad shield, Modul sim 800l) 
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KATA PENGANTAR 
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