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PENGENDALI PINTU GERBANG DAN PINTU GARASI OTOMATIS
BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGAI16.
(2017 : xiii + 47 Halaman + 21 Gambar + 6 Tabel + 10 Lampiran)

IDHA SUHARTINI

061430331179

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Laporan Akhir ini menjelaskan tentang prinsip kerja dari pengendali pintu
gerbang dan pintu garasi otomatis yang terhubung ke rangkaian Mikrokontroler
ATMegal6. Pada alat ini pengendali rangkaian motor untuk masing-masing
gerbang adalah Mikrokontroler ATMegal6 yang nantinya akan mengenali
perintah mana yang dikirim. Untuk menjalankan sebuah perintah tersebut
digunakan bahasa pemograman Basscom-AVR, software ini digunakan untuk
membuat sebuah logika perintah pembukaan maupun penutupan untuk pintu
gerbang dan pintu garasi. Alat ini dibuat dengan tujuan sebagai contoh untuk
mempermudah kita dalam aktivitas sehari-hari, tanpa harus mendorong pintu
gerbang ataupun pintu garasi. Dengan ini pintu gerbang dapat terbuka dan tertutup
olen adanya sebuah penekanan tombol pada sebuah remote control yang
dikendalikan oleh manusia sebagai penggunanya sedangkan untuk pintu garasi
adanya pendeteksian benda yang berada pada batas pendeteksian sensor infrared.
Untuk keluaran dari alat ini sendiri adalah berupa high logic dan low logic. Pada
pintu gerbang akan bernilai high apabila dalam keadaan aktif open maupun close.
Sedangkan untuk pintu garasi output akan bernilai low saat aktif open maupun
close. Untuk High Logic memiliki range sebesar (0,7V-5,0V) sementara untuk
low logic memiliki range sebesar (0,0V-0,7V).

Kata Kunci: Mikrokontroler ATMega 16,Basscom-AVR.



ABSTRACT

THE AUTOMATIC CONTROL OF GATE AND GARAGE BASED ON
MICROCONTROLLER ATMEGALSG.
(2017 : xiii + 47 Pages + 21 Images + 6 Tables + 10 attachment)

IDHA SUHARTINI

061430331179

THE MAJOR OF ELECTRICAL ENGINEERING

PROGRAM STUDY OF TELECOMMUNICATION ENGINEERING
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

This Final Report describes about the principle of automatic gates and garage
based on ATMegal6 Microcontroller Circuit. In this tool motor circuit controller
for each gate is Microcontroller ATMegal6 which will recognize which command
is sent. To run a command is used Basscom-AVR programming language, this
software is used to create a logic of opening and closing commands for the gate
and garage. This tool is made with the purpose of example to facilitate us in
everyday activities, without having to push the gate or garage. With this the gate
can be opened and closed by press the button on a remote control which is
controlled by humans as its users while for garage doors the detection of objects
that are within the detection limit of infrared sensors. For the output of this tool
itself is a high logic and low logic. At the gate will be high value if in active state
open or close. As for the garage door output will be low when active open or
close. For High Logic has range of (0,7V-5,0V) while for low logic has range of
(0,0Vv-0,7V).

Keywords: ATMega 16 Microcontroller, Basscom-AVR.
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