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ABSTRAK

Rancang Bangun Alat Anti Kebisingan Suara Guna Mendukung Etika
Berkunjung Ke Rumah Sakit Berbasis Arduino Uno
(2017 : xiv : 50 Halaman + 43 Gambar + 4 Tabel + 12 Lampiran)

MIA NOVARIA

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Laporan ini menjelaskan tentang aplikasi penggunaan sensor suara pada alat anti
kebisingan suara berbasis arduino uno. Alat ini dibuat guna mendukung etika
berkunjung ke rumah sakit agar tidak mengganggu pasien yang sedang
beristirahat. Cara kerja sensor suara pada alat ini yaitu berdasarkan besar kecilnya
kekuatan gelombang suara yang diterima. Dengan adanya gelombang suara yang
terdeteksi di sensor suara maka secara otomatis buzzer akan berbunyi dimana
besar kecilnya bunyi buzzer bergantung pada besar kecilnya suara yang terdeteksi.
Alat ini akan terhubung pada ruang kontrol rumah sakit. Ketika display dot matrix
bekerja memperingatkan maka LED (Light Emitor Dioda) sebagai peta ruangan
pada ruang kontrol akan hidup, memberitahukan pada ruang tersebut terjadi
kebisingan melebihi batas normal. Alat Anti Kebisingan Suara berbasis Arduino
Uno Guna Mendukung Etika Berkujung Ke Rumah Sakit ini membutuhkan dua
mikrokontroler. Mikrokontroler 1 digunakan untuk kendali pada sensor suara
sedangkan pada mikrokontroler lainnya digunakan untuk tampilan output pada dot
matrix.

Kata Kunci :Sensor Suara, Dot Matrix, LED, Arduino Uno



ABSTRACT

Design of Anti Noise Tools To Support Visit Ethics In Hospital Based On
Arduino Uno
(2017 : xiv : 50 Pages + 43 Images + 4 Tables + 12 Attachments)

MIA NOVARIA

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT
TELECOMMUNICATION ENGINEERING STUDY PROGRAM
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

This report describes the application about the use of voice sensor on arduino uno
soundproofing devices. This tool is made to support the ethics of visiting the
hospital, so it will not disturb the patients who get rest. The proceedings of voice
sensor on this tool is based on the size of the voice wave power received. By
receiving the detected voice waves in the voice sensor, the buzzer will
automatically sound where the size of the buzzer voice depends on the size of the
detected voice. This tool will be connected to the hospital control room. When the
dot matrix display warning works then the LED (Light Emitter Diode) as the room
map in the control room will turned on, informing the room that the noise occurs
beyond the normal limit. This tool requires two microcontrollers. First
microcontroller is used for controlling the voice sensor while another
microcontroller is used for displaying output on dot matrix.

Keywords: Voice Sensor, Dot Matrix, LED, Arduino Uno
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