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ABSTRAK

Rancang Bangun Modul Radio Kontrol 315 MHz Untuk Keamanan Pintu
Masuk Bandara (2017 : xiv : 61 Halaman + 48 Daftar Gambar + 3 Daftar
Tabel + 16 Lampiran)

WINI FATHARI

061430331194

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Laporan ini menjelaskan tentang aplikasi penggunaan sensor logam pada modul
radio kontrol 315 MHz untuk keamanan pintu masuk bandara. Alat ini dibuat
sebagai referensi untuk merancang keamanan pintu masuk bandara. Cara kerja
robot ini dikendalikan dengan wireless radio frekuensi 315 Mhz yang telah
dipasang pada detektor logam. Dengan membawa detektor logam serta modul radio
kontrol 315 Mhz sehingga bila detektor logam mendeteksi adanya logam, maka
secara otomatis modul radio frekuensi 315 Mhz akan mengirimkan sinyal berupa
informasi kepada receiver yang selanjutnya mikrokontroller akan memerintahkan
motor servo untuk menggerakkan pintu sebesar 90°. Modul radio kontrol 315 MHz
untuk keamanan pintu masuk bandara ini menggunakan satu mikrokontroller.
Mikrokontroler ini digunakan untuk kendali motor servo, buzzer, dan voice
recorder sebagai tanda peringatan. Jarak jangkauan pada sensor proximity induktif
dengan seri PRL30 — 15DP2 dengan objek logam pada alat ini adalah 1,5 cm dan
jarak jangkauan remote wireless dengan receiver pada alat ini mencapai 500 cm.

Kata Kunci : Remote Wireless, Sensor Proximity, Mikrokontroller, Motor DC,
Voice Recorder



ABSTRACT

Design of 315 MHz Radio Control Module For Airport Entrance Security
(2017 : xiv : 61 Pages + 48 Pictures + 3 Tables + 16 Attachments)

WINI FATHARI

061430331194

DEPARTMENT OF ELECTRICAL ENGINEERING
TELECOMMUNICATION ENGINEERING COURSES
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

This report describes the application of the use of metal sensors to the 315 MHz
radio control module for airport entrance security. This tool is made as a reference
for designing airport entrance security. The workings of these robots are controlled
with a wireless radio frequency of 315 Mhz that has been mounted on a metal
detector. With metal detector and radio control module 315 Mhz so that if metal
detector detect metal, automatically radio frequency module 315 Mhz will send
signal of information to receiver which next mikrokontroller will ordered servo
motor to move door equal to 90°. The 315 MHz radio control module for airport
entrance security uses one microcontroller. This microcontroller is used for motor
control servo, buzzer, and voice recorder as a warning sign. Proximity range of
inductive proximity sensor with PRL30 - 15DP2 series with metal object in this tool
is 1.5 cm and wireless remote range range with receiver in this device reaches 500
cm.

Keywords :  Wireless Remote, Proximity Sensor, Microcontroller ,DC Motor,
Voice Recorder
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