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ABSTRAK 
 

SISTEM  PENGUKURAN  JARAK  BENDA  MENGGUNAKAN  SENSOR 

ULTRASONIK  HC-SR04  BERBASIS  MIKROKONTROLER  ATMEGA 

8535 DENGAN TAMPILAN LCD DAN SUARA 

(2017 : xii + 45 Halaman + 19 Gambar + 22 Tabel + 8 Lampiran) 
 
 

ZILVA DANIATY 

061430331195 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 
Perancangan alat ukur objek bermanfaat untuk mempermudah dalam melakukan 

suatu pengukuran pada jarak benda yang akan diukur dan lebih efisien dalam 

pengambilan data. Dari perancangan alat ukur jarak benda menggunakan Sensor 

Ultrasonic HC-SR04 yang besaran nilai minimum jarak yang terbaca (1 cm - 100 

cm)  jarak  maksimum  normal  pada  sensor  jarak  (1  cm  –  400  cm)    dengan 

kecepatan  pengelolahan  data  sensor  sebesar  (10  μs).  Dalam proses  Prototype 

Sistem Minimum Mikrokontroler ATMega 8535 hasil Sensor HC-SR04 sebagai 

pembaca   jarak   benda   akan   diolah   data   dalam   bilangan   digital   maka 

Mikrokontroler  ATMega  8535  memerintahkan  proses  pengaktifan  pada  MP3 

Serial sebagai pengelolah data suara yang dipanggil datanya oleh Mikrokontroler 

ATMega  8535,  suara  akan  aktif  pada  Speaker  (27  ms)  tampilan  monitoring 

informasi berupa jarak ke LCD proses dalam pengelolahan data pada perancangan 

alat ukur jarak benda menggunakan bahasa pemrograman BasCom AVR kemudian 

ditanam atau di Upload ke Mikrokontroler ATMega 8535 sebagai Mikro Prosesor. 
 

 
 

Kata  Kunci:  Sensor  Ultrasonik  HC-SR04,  Mikrokontroler  ATMega8535  dan 

BasCom AVR 



  

 
 

 

ABSTRACT 
 

THE SYSTEM OF THE MEASUREMENT OF THE OBJECT RANG BY 

USING ULTRASONIC SENSOR HC-SR04 BASED ON 

MICROCONTROLER ATMEGA8535 WITH THE LCD AND VOICE 

DISPLAY 

(2017 : xiii + 45 Pages + 19 Images + 22 Tables + 8 List of Refferences) 
 

 

ZILVA DANIATY 

061430331195 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 
The design of the object  measurement  of the object  tool  was  useful to facilitate in 

performing the measurement of the object rang data. From the design of the neasurement 
of object tool that used Ultrasonic Sensor HC-SR04 with the amount of minimum value 

range (1cm – 100cm), the normal maximum range on range sensor (1cm – 400 cm) with 

the speed of processing the sensor data (10 μs). In processing Microcontroller 
ATMega8535, the result of Ultrasonic Sensor HC-SR04 as the reader of the object range 

was going to be processed in the digital number data, so Microcontroller ATMega8535 

ordered the process of the activation on MP3 serial as the data voice was going to activate 

on the speaker (27 ms) monitoring display information was a range to LCD process in 
processing the data on the design of the measurement of the object tool used BasCom 

AVR programming language, then it was going to be uploaded to Microcontroller 

ATMega8535 as Micro Processor. 
 

 
 

Keywords:  Ultrasonic  sensor  HC-SR04,   Microcontroller  ATMega8535  and 

BasCom AVR 
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