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ABSTRAK 

REMOTE KONTROL ROBOT LINE FOLLOWER BERBASIS ANDROID 

(2017: xiii :  66 Halaman +  49 Gambar +  9 Tabel +   12 Lampiran) 

 

M. ALFIAN 

0614 3033 1209 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Remote merupakan teknologi yang banyak digunakan di era sekarang ini sebagai 

kendali jarak jauh. Dengan adanya remote ini, manusia mendapatkan kemudahan 

dengan mengontrol peralatan-peralatan elektronik yang ada disekitarnya. Selain 

untuk memberikan kemudahan bagi manusia, sekarang ini remote juga berperan 

dalam dunia pendidikan sebagai bahan penelitian bagi para pelajar/mahasiswa 

agar bisa mempelajari dan menciptakan penemuan-penemuan baru dalam dunia 

teknologi yang berhubungan dengan remote. Salah satunya yakni remote kontrol 

berbasis android yang banyak digunakan sebagai bahan penelitian bagi para 

pelajar/mahasiswa pada saat ini dikarenakan android merupakan sistem operasi 

yang terbuka, sehingga baik para pengembang aplikasi maupun bagi para 

pelajar/mahasiswa yang ingin membuat sebuah aplikasi bisa menggunakan sistem 

operasi Basic4Android. Dan yang paling banyak dikembangkan saat ini yakni 

membuat aplikasi untuk mengontrol robot salah satunya robot beroda seperti robot 

line follower dikarenakan untuk mengontrol robot ini cukup mudah yakni dengan 

mengontrol pergerakan dari motor DC agar bisa bergerak maju, mundur ataupun 

berbelok. sehingga dengan demikian robot line follower bisa dikendalikan dengan 

aplikasi remote control yang dibuat dengan menggunakan system operasi android. 

 

Kata Kunci : Basic4Andoid, Berbasis Android, Robot Line Follower, Kendali 

Jarak Jauh,  
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ABSTRACT 

REMOTE CONTROL ROBOT LINE FOLLOWER BASED ON ANDROID  

(2017 : xiii +  66 Page +  49 Images +  9 Tables +  12 Attachments)  

 

 

M. ALFIAN 

0614 3033 1209 

MAJOR IN ELECTRICAL ENGINEERING 

PROGRAMME STUDY TELECOMUNICATION ENGINEERING 

THE STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

Remote technology is widely used in the current era as a remote control. With this 

remote, humans get the ease by controlling the electronic equipment that is 

around it. In addition to providing convenience for humans, today's remote also 

play a role in the world of education as a research material for students to learn 

and create new discoveries in the world of technology related to the remote. One 

of them is the android-based remote control that is widely used as a research 

material for the students at this time due to android is an open operating system, 

so either the application developers and for students / students who want to create 

an application can use the operating system Basic4Android . And the most widely 

developed today that makes an application to control the robot one of the robot 

wheeled like a robot line follower due to control the robot is quite easy that is by 

controlling the movement of DC motors in order to move forward, back or turn. 

So that the robot line follower can be controlled with remote control application 

made by using android operating system. 

 

Keywords: Android based, Basic4Andoid, Line Follower Robot, Remote Control. 
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