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ABSTRAK

RANCANG BANGUN KENDALI ROBOT TERBANG PENDETEKSI DINI 
KEBAKARAN HUTAN

(2017 : xiv + 68 Halaman + 51 Gambar + 2 Tabel +  24 Lampiran + Daftar 
Pustaka)

Rilla Syahputri
061430331213
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
ABSTRAK

Drone yang digunakan adalah jenis quadcopter yaitu drone yang mempunyai 4 
motor dan 4 baling-baling. Drone adalah pesawat nirawak (unmanned aerial 
vehicle) yang mampu mengendalikan dirinya sendiri atau dikendalikan oleh pilot 
dari jarak jauh/secara remote. Drone berfungsi sebagai robot terbang yang akan 
membawa dan mengantar rangkaian detektor pendeteksi dini kebakaran hutan. 
Rangkaian detektor pendeteksi dini kebakaran hutan ini dilengkapi sensor asap 
MQ-5, GPS Neo 06 dan SIM900. Sensor MQ-5 berfungsi untuk mendeteksi 
konsentrasi gas yang  mudah terbakar di udara serta asap dan keluarannya berupa 
tegangan analog. GPS Neo-06 berfungsi sebagai penerima GPS yang dapat 
mendeteksi lokasi dengan menangkap dan memproses sinyal dari satelit navigasi, 
data lokasi yang diterima berupa titik koordinat latitude  dan longitude. 
Komunikasi antar muka menggunakan serial TTL (Transistor Transistor Logic) 
Tx yang dapat diakses dari mikrokontroller Arduino yang berfungsi sebagia 
UART (Universal Asynchronous Receiver Transmiter). Data input dari MQ-5 dan 
GPS Neo 06 akan diproses oleh sistem minimum 328 Arduino Nano sehingga 
output akan dikirimkan ke modul SIM900. SIM900 akan mengirimkan data 
output ke smartphone dalam bentuk SMS (Short Massage Service).

Kata Kunci: Drone, Sensor MQ-5, Sensor GPS Neo-06, SIM900

ABSTRACT



DESIGNING FLYING FIRE ROBOT CONTROLLER FOR FOREST FIRE 
DETECTION
(2017 : xiv + 68 Pages + 51 Images + 2 Tables +  24 Attachments + List of 
Refferences)

Rilla Syahputri
061430331213
ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT
MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING
ABSTRACT

The drone used was a type of quadcopter that consists of 4 motors and 4 
propellers. Drone is an unmanned aerial vehicle capable of self-controlling or 
being remote controlled by the pilot from long distances. The drone acted as a 
flying robot that would carry and deliver a detector of early detectors of forest 
fires. This series of early detectors of forest fire detection is equipped with MQ-5 
smoke sensor, GPS Neo 06 and SIM900. MQ-5 sensor served to detect the 
concentration of combustible gas and smoke in the air, then the output of it was in 
analog voltage. GPS Neo-06 served as a GPS receiver that could detect locations 
by capturing and processing signals from navigation satellites, received location 
data in the form of coordinates latitude and longitude. The interface 
communication used TTL serial (Transistor Transistor Logic) Tx which could be 
accessed from Arduino microcontroller that had function as UART (Universal 
Asynchronous Receiver Transmiter). Input data from MQ-5 and GPS Neo 06 will 
be processed by a minimum 328 Arduino Nano system, so the output will be sent 
to SIM900 module. SIM900 will send output data to the smartphone in the SMS  
(Short Massage Service) form.

Keywords:  Drone, MQ-5, Neo-06 GPS sensor, SIM900



Motto

Hidup perlu cinta

Maka laluilah hari-harimu dengan penuh cinta dan 
kasih sayang

Hidup juga perlu kejujuran, ketekunan, dan keuletan

Kehidupan tanpa kejujuran akan membawa kita dalam 
jurang kehancuran.

Jangan pantang menyerah dalam hidup

Tanpa adanya perjuangan, kemajuan takkan terjadi

-Rilla Syahputri-
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• Allah SWT
• Nabi Muhammad SAW
• Kedua Orang Tuaku
• Saudari Kandungku
• Kedua Dosen Pembimbingku
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• Rekan Seperjuanganku “Quly 
Squad” yang Luar Biasa

• Teman Seperjuangan 6TD, 
Telkom, HMJ Elektro, Polsri
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Almamaterku
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