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ABSTRAK 

 
 

PERANCANGAN ALAT PENGASAPAN IKAN OTOMATIS DENGAN 

SISTEM PENGGERAK MOTOR SEBAGAI PENGENDALI SUHU 

MENGGUNAKAN METODE KONTROL LOGIKA FUZZY 

Karya tulis ilmiah berupa SKRIPSI, 26 Juli 2017 

Amar Riphaldi; dibimbing oleh Dr.RD.Kusumanto, S.T.,M.M dan 

Niksen Alfarizal, S.T., M.Kom 

Desain An Automatic Fogging Of Fish With Motor Mover System As 

Temperature Control Using Fuzzy Logic Control Method 

xiv + 61 Halaman, 14 tabel , 43 Gambar , Lampiran 

 

Proses pembuatan ikan salai pada saat ini, pengasapannya masih banyak 

menggunakan cara tradisional dalam proses pembuatannya dan tingkat ke 

higienisannya belum terjamin untuk dikonsumsi sebagai makanan olahan di 

rumah, maka dalam upaya mempermudah dan juga membuat hasil ikan salai yang 

lebih baik serta higienis dirancanglah sebuah alat pengasapan ikan otomatis 

dengan sistem penggerak motor sebagai pengendali suhu menggunakan kontrol 

logika fuzzy dalam ruangan tertutup. 

Proses tersebut menggunakan media sabut kelapa sebagai bahan 

pembakaran yang akan menghasilkan asap, serta blower sebagai pengipas api 

pada media pembakaran, push buttom sebagai media input pada setting rangkaian 

on/off, motor servo sebagai penggerak utama buka tutup katup pada desain 

mekanik, sensor suhu NTC3950 sebagai input pendeksi suhu pada ruang oven, 

Sensor Kelembaban DHT11 sebagai pengukur kelembaban udara pada ruang 

oven, LCD sebagai media interface ke pengguna, arduino mega sebagai 

pengontrol utama. 

Sistem kerja alat ini mengontrol temperatur suhu pada oven menggunakan 
penggerak motor servo sebagai buka tutup katup dengan metode kontrol logika 

fuzzy, adapun basis aturan pada input suhu Low dengan suhu 30-40oC, Medium 

Low dengan suhu 35-50oC, Medium High dengan suhu 40-60oC, dan High dengan 

suhu 50-70oC yang dibandingkan dengan input kelembaban dengan nilai Sangat 
Kering 0-15%, Kering 7,5-30%, Lembab 15-45%, basah 30-60% yang akan 

menghasilkan output pergerakan motor servo Buka Penuh 0o, Buka Setengah 45o, 

Tutup Penuh 90o. Proses pengasapan tersebut akan berlangsung selama 6-8jam. 

 
Kata kunci : Asap, kontrol logika fuzzy, sensor NTC3950, DHT11 ,motor servo, 

ikan salai. 



ABSTRACT 

 
 

DESAIN AN AUTOMATIC FOGGING OF FISH WITH MOTOR MOVER 

SYSTEM AS TEMPERATURE CONTROL USING FUZZY LOGIC 

CONTROL METHOD 
 

Scientific Paper in the form of Final Project, 26th of July, 2017 

Amar Riphaldi; supervised by Dr.RD.Kusumanto, S.T.,M.M and 

Niksen Alfarizal, S.T., M.Kom 

Perancangan Alat Pengasapan Ikan Otomatis Dengan Sistem Penggerak Motor 

Sebagai Pengendali Suhu Menggunakan Metode Kontrol Logika Fuzzy 

xiv + 61 Pages, 14 Tables , 43 Pictures , Attachment 

 
 

The process of making salai fish at this time, the fumigation is still a lot 

of traditional ways in the process of making it and the level of hygienicity has not 

been guaranteed to be consumed as processed food at home, so in an effort to 

facilitate and also make better salted fish produce and hygienic designed a 

fumigation tool fish with motor drive system as a temperature controller using 

fuzzy indoor logic control. 

The process uses coconut fiber as a combustion material that will 

produce smoke, as well as blower as a fan on the burning media, push buttom as 

input medium on setting the on / off circuit, servo motor as the main driver open 

the valve cover on mechanical design, temperature sensor NTC3950 as the input 

of temperature detection in the oven chamber, DHT11 Humidity Sensor as a 

measure of air humidity in the oven space, LCD as the media interface to the user, 

arduino mega as the main controller. 

The working system of this tool controls the temperature temperature of 

the oven using the servo motor drive as open valve cap with the control method of 

fuzzy logic, as for the rule basis at Low temperature input with temperature 30- 

40oC, Medium Low with temperature 35-50oC, Medium High with 40- 60oC, and 

High with temperature 50-70oC compared with moisture input with value Very 

Dry 0-15%, Dry 7,5-30%, Moist 15-45%, wet 30-60% which will generate output 

motion servo motor Open Full 0o, Open Half 45o, Close Full 90o. The curing 

process will last for 6-8hours. 

 

Keywords: Smoke, fuzzy logic control, NTC3950 sensor, DHT11, servo motor, 

fish salai. 
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