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ABSTRAK

ANALISA PENGUKURAN KADAR PH DAN TINGKAT

KEJERNIHAN AIR PADA ROBOT KAPAL
Karya tulis ilmiah berupa SKRIPSI, 18 Juli 2017
Yossi Sientia Ratna Sari; dibimbing oleh Dewi Permata Sari, S.T., M.Kom dan
Yeni Irdayanti, S.T., M.Kom.
Analysis of Meesurement Level PH and the Level of Clarity of Water in the Robot
Ship
xiv + 54 Halaman, 7 tabel , 36 Gambar , 30 Lampiran

Robot kapal menggunakan sensor pH meter untuk mengukur kadar keasaman air
dan sensor LDR untuk mengukur tingkat kejernihan air. Robot kapal dikendalikan
menggunakan remote control. Sedangkan Hasil pengukuran akan dikirim langsung
menggunakan komunikasi bluetooth, Untuk mendapatkan hasil yang akurat diperlukan
sensitifitas dan penempatan sensor yang tepat.

Pengujian sensitifitas pada sensor pH robot kapal dengan membandingkan dua
buah alat ukur untuk melihat selisih nilai pengukuran yang didapat. Pengujian sensor
kejernihan dengan cara melihat perubahan nilai Lux (Pembiasan Cahaya) berdasarkan jarak
penempatan sensor. Nilai Lux dapat dibaca pada smartphone untuk menampilkan tingkat
kejernihan pada air.

Pengujian sensor kejernihan menggunakan 3 sampel dengan kategori jernih, agak
jernih, keruh. Jarak penempatan sensor mulai dari 1-5 cm. Semakin besar nilai Lux, maka
akan semakin tinggi tingkat kejernihan. Sebaliknya apabila semakin rendah nilai Lux maka

akan semakin rendah tingkat kejernihan.

Kata Kunci., LUX, Bluetooth, pH meter, Robot kapal, sensor LDR,
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ABSTRACT

ANALYSIS OF MEASUREMENT LEVEL PH AND THE LEVEL

OF CLARITY OF WATER IN THE ROBOT SHIP

Scientific Paper in the form of Final Project, 18" of July, 2017

Yossi Sientia Ratna Sari; supervised by Dewi Permata Sari, S.T., M.Kom dan Yeni
Irdayanti, S.T., M.Kom.

Analisa Pengukuran kadar pH dan tingkat kejernihan air pada robot kapal

Xiv + 54 Pages, 7 Tables, 36 Pictures, 30 Attachment

The ship robot uses a pH meter sensor to measure the water acidity and LDR
sensors for measuring water clarity. The ship's robot is controlled using remote control.
While the measurement results will be sent directly using bluetooth communication, To
get accurate results required sensitivity and placement of the right sensors.

Sensitivity test on ship's pH robot sensors by comparing two measuring devices to
see the difference in measurement values obtained. Sensory clarity test by looking at
changes in Lux values (Lighting) based on sensor placement distance. Lux values can be
read on the smartphone to display the clarity level on the water.

Sensory clarity test using 3 samples with clear category, somewhat clear, cloudy.
Distance of sensor placement ranging from 1-5 cm. The greater the value of Lux, the higher
the level of clarity. Conversely, if the lower the value of Lux then the lower the level of

clarity.

Keywords., LUX, Bluetooth, pH meter, Robot ship, LDR sensor,
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