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ABSTRAK

Aplikasi Sensor Infrared pada Robot Micromouse Pencari Titik Tujuan pada
Labirin yang Tidak Terpetakan
(2017: xv + 55 halaman + 65 gambar + 3 tabel + 6 lampiran)

Della Diana

061340341457

Jurusan Teknik Elektro

Program Studi Sarjana Terapan Teknik Elektro
Politeknik Negeri Sriwijaya

Robot micromouse adalah salah satu mobile robot yang dapat melewati
jalur labirin untuk menemukan titik tujuan yang telah ditentukan. .

Rancang bangun robot micromouse ini dibuat dengan menggunakan
Arduino Mega 2560 sebagai sistem kontrol, 8 buah sensor infrared yang akan
mendeteksi ada tidaknya dinding penghalang, sensor kompas sebagai maping atau
pemetaan arah robot dan 2 buah driver motor untuk menggerakan 4 buah motor dc
dengan 4 buah roda omni.

Robot ini menggunakan metode pembacaan titik (x,y) dimana Jika nilai x
mengalami kenaikan dari nilai x awal, maka robot akan bergerak ke kanan dan
sebaliknya dan Jika nilai y mengalami kenaikan dari nilai y awal, maka robot
akan bergerak maju ke depan begitu pun sebaliknya.

Kata Kunci: Robot Micromouse, Infrared, Metode Pembacaan Titik (X,y),
Arduino Mega 2560.
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ABSTRACT

Application Infrared Sensor on Robot Micromouse Destination Point Finder
on Unpublished Labyrinth

(2017: xv + 55 halaman + 65 gambar + 3 tabel + 6 lampiran)

Della Diana

061340341457

Jurusan Teknik Elektro

Program Studi Sarjana Terapan Teknik Elektro
Politeknik Negeri Sriwijaya

The micromouse robot is one of the mobile robots that can pass through the
labyrinth path to find a predetermined destination point.

The design of this micromouse robot is made using Arduino Mega 2560 as
a control system, 8 infrared sensor that will detect the presence of barrier wall,
compass sensor as maping or mapping robot direction and 2 pieces of motor
driver to drive 4 pieces dc motor with 4 pieces of wheel omni.

This robot uses the point reading method (X, y) where If the value of x
increases from the initial x value, then the robot will move to the right and vice
versa and if the y value increases from the initial value y, then the robot will move
forward otherwise.

Keywords: Micromouse Robot, Infrared, Point Reading Method (X, y), Arduino
Mega 2560.
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