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ABSTRAK

APLIKASI TFT LCD (THIN FILM TRANSISTOR LIQUID CRYSTAL 

DISPLAY) PADA KURSI RODA ELEKTRIK  

BERBASIS ARDUINO MEGA 2560 

Oleh :

M. Adrian Saputra

0614 3032 0205

Kursi roda adalah salah satu alat yang paling umum digunakan oleh orang yang 
mengalami kesulitan dalam berjalan oleh penyakit, cidera, maupun cacat. Kursi 
roda yang sebelumnya digunakan secara manual dengan menggunakan kekuatan 
tangan atau dengan bantuan orang lain, pada tugas akhir ini kursi roda dibuat secara 
elektrik dengan menggunakan motor dc. 
Motor dc yang digunakan yaitu Motor BLDC, motor ini akan menerima sumber 
tegangan dari aki melalui pengontrol motor yaitu driver motor dc yang 
dihubungkan pada Arduino Mega 2560 untuk memproses dari hasil inputan TFT 
LCD untuk dapat mengaktifkan joystick yang berfungsi sebagai pengontrol 
pergerakan motor. Motor BLDC membutuhkan 6 Mosfet untuk menghasilkan 6 
urutan sinyal yang dibutuhkan. Metode yang digunakan untuk pengendalian Motor 
BLDC yaitu menggunakan metode H-Bridge.  
Metode H-Bridge ini terdiri dari tiga buah Mosfet kanal P dan tiga buah Mosfet 
kanal N. pada fungsingny perangkat ini untuk mengatur dalam proses pengiriman 
tegangan atau arus, agar aki yang merupakan sumber daya tidak mengirimkan daya 
secara terus-menerus pada Motor BLDC saat motor tidak dalam kondisi aktif 
sehingga dapat menghemat daya dan agar motor tidak mudah panas.

Kata Kunci : Driver Motor H-Bridge Mosfet, Motor BLDC, Arduino Mega 2560, 

TFT LCD
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ABSTRACT

TFT LCD APPLICATION (THIN FILM TRANSISTOR LIQUID CRYSTAL 

DISPLAY) ON ELECTRIC WHEEL CHAIR

BASED ARDUINO MEGA 2560

Oleh :

M. Adrian Saputra

0614 3032 0205

The wheelchair is one of the most common tools used by people who have difficulty 
walking by disease, injury, or disability. Wheelchairs previously used manually 
using the strength of the hand or with the help of others, in this final task wheelchair 
is made electrically using dc motor.
The dc motor used is BLDC motor, this motor will receive voltage source from accu 
through motor controller that is dc motor driver which is connected to Arduino 
Mega 2560 to process from TFT LCD input to enable joystick that serves as motor 
movement controller. BLDC motor requires 6 Mosfets to generate the 6 required 
signal sequence. The method used to control BLDC motor is using H-Bridge 
method.
The H-Bridge method consists of three P canal Mosfets and three N channel canes. 
The functioning of this device is to adjust in the process of transmitting voltage or 
current, so that the resource batteries do not transmit power continuously on the 
BLDC motor during the motor Not in active condition so that it can save power and 
so motor is not easy to heat.

Key Words : Driver Motor H-Bridge Mosfet, Motor BLDC, Arduino Mega 2560, 

TFT LCD
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