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RINGKASAN 

 

Seringkali kita dihadapkan dengan permasalahan saat membuka dan menutup 

pintu pagar. Apa lagi saat kita sedang ada di dalam mobil atau di kendaraan 

lainnya, kita harus turun terlebih dahulu untuk membuka dan menutup pintu 

pagar tersebut. Untuk mengatasi masalah tersebut dirancang alat pengendali 

pintu pagar. Alat tersebut di kendalikan dengan menggunakan sensor radio 

frekuensi. Prinsip kerja alat pengendali tersebut adalah mengunakan remot, alat 

ini menggunakan dua saklar terletak pada saklar pemancar A dan B dan 

menggunakan sensor getar sebagai alarm. Sinyal penerima dari pemancar yang 

telah diaktifkan akan diterima oleh receiver, jadi setiap receiver memiliki aliran 

tersendiri yang hanya bisa dideteksi oleh penerima yang sesuai. Pada alat 

pengendali tersebut dimana jarak maksimal remote sejauh 21 meter. Waktu yang 

dibutuhkan untuk membuka atau menutup pintu pagar 11,24 detik jika di 

konversikan sama dengan 32 rpm dengan tegangan motor DC gearbox 5 Volt. 

  

Kata kunci: Remote Control, Sensor Getar, Motor DC Gearbox dan Pintu Pagar 
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ABSTRACT 

 

Often we are faced with problems when opening and closing the gate. What's 

more when we're in the car or in another vehicle, we have to go down first to open 

and close the gate. To overcome the problem is designed tool gate controller. The 

device is in control by using radio frequency sensors. The working principle of the 

controller is to use the remote, this tool uses two switches located on the 

transmitter switch A and B and use the vibrating sensor as an alarm. The receiver 

signal from the transmitter that has been activated will be received by the 

receiver, so each receiver has its own flow which can only be detected by the 

appropriate receiver. In the controller where the maximum remote distance as far 

as 21 meters. The time required to open or close the gate is 11.24 seconds if 

converted to 32 rpm with 5 volt DC gearbox voltage. 

 

Keywords: Remote Control, Vibration Sensor, DC Gearbox Motor and Fence 

Door 
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