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ABSTRAK

ANALISA DAYA BATERAI PADA PENGGERAK PESAWAT
Karya tulis ilmiah berupa SKRIPSI, 18 Juli 2017

Yossi Sientia Ratna Sari; dibimbing oleh Yudi Wijanarko, S.T., M.T dan Ekawati
Prihatini, S.T., M.T.

Analysis of Battery Power on Driver of Cessna UAV Plane

xiv + 52 Halaman, 9 tabel , 49 Gambar , 17 Lampiran

Unmanned Aerial Vehicle (UAV) adalah salah satu jenis robot penjelajah
udara tanpa awak. Unmanned Aerial Vehicle (UAV) merupakan kendaraan udara
tanpa awak (pilot pengendali) di dalamnya. Karena tidak memiliki awak, UAV
tipe cessna dikendalikan dari jarak jauh menggunakan remote control.

Pada penelitian ini pengendalian kecepatan motor pada remote control di
bagikan menjadi 5 persentase, yaitu 0%, 25%, 50%, 75%, 100% sebagai pembagi
untuk kecepatan. Dalam aeromodelling ada beberapa hal yang perlu diperhatikan
agar perfoma UAV dapat terbang dengan sempurna, salah satunya adalah
kebutuhan daya untuk pesawat agar bisa terbang dalam waktu yang lebih lama.
Kita dapat mengetahui berapa lama waktu terbang pesawat, kita juga dapat
menghitung jumlah daya yang dikonsumsi oleh pesawat dari komponen
penggerak pesawat melalui jumlah putaran motor (rpm), arus , tegangan, dan juga
dari besarnya propeller yang digunakan pada pesawat.

Dari hasil data yang diperoleh diketahui bahwa semakin besar nilai speed
pada joystik kita control maka lama waktu terbang akan semakin Kkecil.
Berdasarkan data yang didapat, jika kita menggunakan kecepatan rata-rata 100%
maka pesawat bisa terbang selama 13,6 menit, kecepatan 75% selama 15,06
menit, kecepatan 50% selama 25 menit, dan pada kecepatan rendah 25% selama
134,5 menit.

Kata kunci: pesawat UAV, cessna , daya, rpm, propeller.

Vi



ABSTRACT

ANALYSIS OF BATTERY POWER ON DRIVER OF CESSNA

UAV PLANE

Scientific Paper in the form of Final Project, 18" of July, 2017

Yossi Sientia Ratna Sari; supervised by Yudi Wijanarko, S.T., M.T dan Ekawati
Prihatini, S.T., M.T.

Analisa Daya Baterai Pada Penggerak Pesawat UAV Tipe Cessna

xiv + 52 Pages, 9 Tables , 49 Pictures , 17 Attachment

Unmanned Aerial Vehicle (UAV) is a type of air robotic explorers without
a crew. Unmanned Aerial Vehicle (UAV) is an aerial vehicle without crew
(control pilot) in it. Because there is no crew, cessna-type UAV controlled by
using the remote control.

The motor speed control divided to 5 percentage, 0%, 25%, 50%, 75%,
100% for speed. In aeromodelling there are several things to consider in order to
make performance UAVS can fly perfectly, the power consumption for aircraft to
fly in a longer time. We can know how long the plane is flying, also calculate the
power consumed by the driving component of the aircraft through the amount of
rotation of the motor (rpm), current, voltage, and also of the magnitude of the
propeller used on aircraft.

From the results of data obtained that the larger value of speed on the
joystick, flying time will be getting smaller. Based on the data obtained, if we use
the average speed 100% then the plane can fly for 75 minutes, the speed of 13.6%
for 15.06 minutes, 50% speed for 25 minutes, and at low speeds 25% over 134.5
minutes.

Keywords: UAV plane, cessna, power, rpm, propeller.
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