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ABSTRAK 

 
APLIKASI GLOBAL POSITIONING SYSTEM PADA ALAT BANTU TUNA NETRA 

 

 (2017: xiii + 53 halaman + 23 gambar + 8 tabel + 8 lampiran) 

HARIS SULAIMAN 

061340341602 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Sarjana Terapan Teknik Elektro 
Politeknik Negeri Sriwijaya 

 
Kemajuan teknologi dizaman modern menuntut kita dapat menenukan 

kemudahan-kemudahan disetiap lini kehidupan. Dan bukan hanya untuk orang-orang 

normal saja namun tidak menutup kemungkinan kemajuan teknologi itu tapi juga orang-

orang yang memiliki kebutuhan khusus. Tuna netra salah satu dari orang-orang yang 

memiliki kebutuhan khusus tersebut. Sehingga dapat memudahkan aktivitas mereka 

dalam kehidupan sehari-hari. Alat ini dimaksudkan dapat mengetahui lokasi penderita 

tuna netra ketika berativitas diluar rumah. Sehingga orang-orang terdekat dimudahkan 

dalam menemukan pengguna alat ini dengan bantuan GPS (Global Positioning System). 

Dari GPS akan mengirimkan titik kordinat yang akan di kirimkan melalui satelit dan akan 

diterima melalui SMS (Short Message Service). Selain memudahkan orang-orang terdekat 

alat ini juga sebagai alat bantu para penyandang tuna netra mengetahui kondisi dan 

situasi sekitarnya dengan bantuan sensor ultrasonik sebagai alat pendeteksi sesuatu 

disekitar. Dari hasil deteksi sensor ultrasonik tersebut lalu diubah menjadi suara dengan 

bantuan buzzer sebagai indikator adanya sesuatu yang terdeteksi didepan sensor 

ultrasonik. 

 

Kata Kunci : Tuna Netral, GPS, SMS, Sensor Ultrasonik dan buzzer 
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ABSTRACT 

 
GPS (GLOBAL POSITIONING SYSTEM) APP ON BLIND HELP TOOL 

 

 (2017: xiii + 53 pages + 23 pictures + 8 tables + 8 attachments) 

HARIS SULAIMAN 

061340341602 

Department of Electrical Engineering 

Bachelor of Electronics Engineering Program 

State Polytechnic of Sriwijaya 

 

Advances in modern technology require us to identify the ease of every line 

of life. And not just for normal people but did not rule out technological progress 

but also people who have special needs. The blind is one of those who have such 

special needs. So it can facilitate their activities in everyday life. This tool is 

intended to know the location of blind people when the weight outside the home. 

So the people closest to facilitated in finding users of this tool with the help of GPS 

(Global Positioning System). From GPS will send a coordinate point that will be 

sent via satellite and will be received via SMS (Short Message Service). In addition 

to facilitate the people closest to this tool as well as a tool for the blind people to 

know the condition and the surrounding situation with the help of ultrasonic sensors 

as a means of detecting something around. From the results of ultrasonic sensor 

detection is then converted into sound with the help of buzzer as an indicator of 

something detected in front of ultrasonic sensors. 

 
Keywords : blind, GPS, SMS, ultrasonic sensors dan buzzer 
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