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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

Kesimpulan yang diperoleh dari aplikasi global positioning system pada alat 

bantu tuna netra adalah: 

1. Alat ini dapat menunjukan lokasi dimana pengguna tersebut berada dengan 

bantuan GPS yang terpasang pada alat tersebut. Dengan tombol alarm yang 

tersedia akan mengaktifkan modul SIM900 yang akan mengirimkan sinyal 

dengan bantuan operator jaringan yang berada pada alat tersebut dan akan 

diterima oleh seseorang yang sudah ditentukan sebelumnya. 

2. Alat ini juga dapat membantu aktifitas tuna netra dalam kehidupan sehari-

hari. Dengan bantuan sensor ultrasonik dan buzzer setiap benda maupun 

mahluk hidup yang kasat mata dan dapat dideteksi akan memberikan tanda  

pada pengguna dari suara buzzer tersebut. 

 

5.2 Saran 

Saran yang diberikan oleh penulis guna meningkatkan kinerja robot terbang 

sebagai pendeteksi asap ini: 

1. Sebaiknya menggunakan sensor GPS yang dapat bekerja sangat baik di 

dalam maupun di luar ruangan, karena sensor GPS Neo-6M sangat baik 

digunakan hanya di luar ruangan saja. 

2. Penambahan alat yang mampu mendeteksi lobang yang belum mampu 

dideteksi oleh sensor ultrasonik. 


