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ABSTRAK

PENERAPAN SENSOR ULTRASONIK HC-SR04 
PADA SISTEM PENGUKUR VOLUME AIR 

PADA MOBIL TANGKI AIR BERSIH

Oleh
M. Abdul Basith
061430320207

Kebutuhan  alat  ukur  semakin  terasa  pada  kehidupan  sehari-hari,  apalagi  pada  perusahan
perusahan yang bergerak dibidang industri.  Terutama pengukuran yang berkenaan dengan
pengukuran volume zat cair.
Dalam hal ini bagaimana cara agar teknik pengukuran dapat dilakukan dengan cepat, efektif
dan  hasil  pengukuran  yang  akurat.  Maka  dari  itu  dibuatlah  alat  pengukur  volume  yang
memanfaatkan prinsip kerja dari sensor ultrasonik. Dengan prinsip kerja sensor ultrasonik
yang memancarkan gelombang ultrasonik dari pemancarnya pada media yang akan diukur
kemudian pantulannya diterima oleh penerima (receiver sensor).
Selisih  pengukuran yang dilakukan oleh alat  dan perhitungan secara manual  tidak terlalu
besar  yaitu  kuranng dari  1  Liter. Alat  akan mengisi  air  ke dalam tangki  apabila  keadaan
tangki  kosong atau  level  ketinggian  air  nya  kurang dari  30% dan akan berhenti  mengisi
apabila level  ketinggian air lebih dari 80%.

Kata Kunci : Sensor Ultrasonik, Arduino, Pengukuran Volume, LCD.       



ABSTRACT

IMPLEMENTATION OF HC-SR04 ULTRASONIC SENSOR
 ON VOLUME MEASURING SYSTEM ON 

CLEAN WATER TANK CAR

Oleh
M. Abdul Basith
061430320207

Needs of measuring tools increasingly felt in everyday life, especially in 
companies engaged in the industry. Particularly measurements concerning
the measurement of the volume of liquids.
In this case how to make measurement techniques can be done quickly, 
effectively and accurate measurement results. Therefore, a volume meter 
is made using the working principle of ultrasonic sensors. With the 
working principle of ultrasonic sensors that emit ultrasonic waves from the
transmitters on the media to be measured and then the reflection is 
received by the receiver (receiver sensor).
Difference measurement done by tool and calculation manually not too 
big that is less than 1 Liter. The appliance will fill the water into the tank if 
the tank is empty or its water level is less than 30% and will stop filling if 
the water level is more than 80%.

Key Word : Ultrasonic Sensor, Arduino, Volume Measurement, LCD.
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