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ABSTRAK

ALAT PEMBUAT JALUR PADA PCB BERBASIS ARDUINO
UNO

(2017 :xvi+107 halaman+Daftar Isi+Daftar Tabel+Daftar Gambar+Daftar Pustaka)

MUHAMMAD RIZKY PRATAMA
061430321138

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Media pencetakan atau pembuatan jalur PCB sekarang sangat memanjakan orang yang akan
memakainya, dimana sudah banyak cara dan tipe-tipe alat pembuatan jalur PCB. Seperti media
Lugos sebagai pencetak jalurnya. Dalam Proposal Laporan Akhir ini, penulis merancang sebuah
alat yang fungsinya untuk membuat jalur pada PCB dengan menggunakan pena penggores dan
tinta permanen sebagai pengganti Lugos.

Komponen elektronik yang digunakan pada alat ini adalah Arduino Uno, Motor DC, Motor Servo
dan IC L293D. Terdapat dua Motor DC dan satu buah Motor Servo. Motor DC dan Servo ini
sama-sama dikendalikan oleh Arduino Uno. Arduino Uno memberikan masukan ke Driver Motor
L293D yang kemudian Driver Motor akan menggerakkan kedua buah Motor DC dan Motor Servo.
Perancangan alat pembuat jalur PCB ini diharapkan mampu memudahkan pekerjaan manusia dan
apabila memungkinkan dapat dikembangkan menjadi alat yang lebih sempurna dari sebelumnya

Kata Kunci: Motor DC, Motor Servo, Arduino Uno



ABSTRACT
PCB’S LAYOUT MAKER BASED ON ARDUINO UNO

(2017 :xvi+109 Pages+Contents + List of Tables + List of Pictures + Bibliography)

MUHAMMAD RIZKY PRATAMA
061430321138

ELECTRICAL ENGINEERING MAJOR
ELECTRONIC TECHNICAL STUDY PROGRAM
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Media printing or PCB line creation is now very indulgent people who will wear it, which has
many ways and types of PCB line creation tools. Like the Lugos media as the trackman. In this
Final Report, the authors designed a tool whose function was to create a path on the PCB using a
permanent scratch pen and ink as a substitute for Lugos.

Electronic components used in this tool are Arduino Uno, Motor DC, Servo Motor and 1C L293D.
There are two DC DVD motors and one Servo Motor. DC DVD and Servo motor is equally
controlled by Arduino Uno. Arduino Uno provides input to Driver L293D Motor which then
Driver Motor will move both the Motor and DC Motor Servo.

The design of PCB line builder tool is expected to facilitate human work and if possible can be
developed into a tool that is more perfect than ever

Keywords: DC Motor, Servo Motor, Arduino Uno
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