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ABSTRAK 

 

ANALISA BEBAN PINTU GARASI MOBIL OTOMATIS 

BERBASIS MIKROKONTROLER 

 

RUDI EFRIAN 

061340341471 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Sarjana Terapan Teknik Elektro  

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Garasi suatu tempat atau ruangan untuk menyimpan mobil dan 

perlengkapan lainya, agar terhindar dari pencurian dan untuk melindungi mobil 

dari terik matahari dan hujan. Saat ini masih banyak sebagian orang membuka 

pintu garasi mobil dengan cara manual, salah satu solusi alternatif untuk 

memudahkan pekerjaan kita dengan memanfaatkan perkembangan teknologi yaitu 

dengan cara membuka dan menutup pintu garasi mobil secara otomatis. 

Dalam pembuatan dan perancangan kontrol buka tutup pintu garasi mobil 

otomatis menggunakan motor arus bolak-balik (AC) satu fase bertegangan 220 

Volt yang berfungsi sebagai penggerak untuk mengangkat rolling door pada pintu 

garasi mobil dengan menggunakan remote kontrol yang berfungsi untuk 

membuka garasi, dan limit switch sebagai sensor pembatas saat pintu garasi 

membuka dan menutup. 

 

Kata Kunci : remote control,Motor Arus Bolak - Balik (AC) satu fase, Sensor 

Limit Switch. 

 

 

 



vii 

 

ABSTRACT 

 

ANALYSIS LOAD GARGE CAR DOOR AUTOAMATIC BASED ON 

MICROCONTROLLER 

 

RUDI EFRAN 

061340341471 

Department of Electrical Engineering 

Applied scholars of Electrical Engineering 

State Polytechnic of Sriwiaya 

 

 Garage a place or room to store cars and other equipment, to avoid 

theft and to protect the car from the sun and rain. Currently there are still many 

people open the garage door car by manual, one alternative solution to facilitate 

our work by exploiting technological development that is by opening and closing 

garage door of car automatically. 

 In the manufacture and design of automatic car garage door closing 

control using a 220 volt AC-voltage alternating current (AC) which serves as a 

driving force to lift the rolling door on the car garage door by using the remote 

control that serves to open the garage, and limit switch as the limiting sensor 

when the garage door opens and closes. 

 

 

Keywords: remote control, One-phase Alternating Current (AC) Motor, Sensor 

Limit Switch.
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