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ABSTRAK 

SISTEM KENDALI SUHU DAN KELEMBABAN RUANGAN SECARA 

OTOMATIS PADA RUMAH BURUNG WALET 

Karya tulis ilmiah berupa SKRIPSI, 18 Juli 2017 

Bella Septiani; dibimbing oleh Niksen Alfarizal, S.T., M.Kom. dan Destra Andika 

Pratama, S.T., M.T. 

Automatic Temperature And Humidity Room Control Systems At Swiftleft House 

xvi + 68  Halaman, 38 Gambar , 8 tabel, 9 Lampiran 

Alat pengontrol suhu pada prototipe rumah budidaya burung walet 

tradisional telah dibuat. Alat ini terdiri dari mikrokontroler arduino uno sebagai 

pengontrol sistem.  Sensor LM35 untuk mendeteksi suhu, dan sensor DHT11 

untuk mendeteksi kelembaban  di dalam prototipe yang kemudian menjalankan 

kipas dan pompa air sebagai aktuator. Parameter Suhu ideal yang ingin dikontrol 

antara 26ºC-29ºC dengan menggunakan metode logika fuzzy dan metode tanpa 

logika fuzzy. Alat ini akan bekerja ketika suhu terdeteksi melebihi 29ºC maka 

secara otomatis kipas dan pompa air akan menyala. Sebaliknya ketika suhu berada 

dibawah 26ºC maka secara otomatis pompa air akan mati. Alat tersebut bertujuan 

untuk menggantikan proses pengecekan suhu secara manual dan  juga untuk 

membadingkan hasil dari kedua metode agar didapatkan hasil kerja yang lebih 

efisien . Hasil pengujian menunjukan bahwa kondisi suhu dan kelembaban  

didalam prototipe dapat berubah ketika aktuator kipas dan pompa air 

menyemprotkan air didalam  prototipe rumah walet. Metode yang lebih efektif 

dan efisien yaitu metode menggunakan logika fuzzy. Alat tersebut berfungsi 

dengan baik sehingga kondisi suhu dalam prototipe rumah walet memiliki rentang 

suhu sesuai dengan perancangan sebelumnya yakni 26º-29ºC. Biaya pembuatan 

sistem ini tergolong murah sehingga mudah dijangkau oleh pemilik modal kecil. 

 

Kata Kunci :  Sensor LM35, Sensor DHT11,  Kendali Otomatis, Metode 

Logika Fuzzy, Walet. 
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ABSTRACT  

 

AUTOMATIC TEMPERATURE AND HUMIDITY ROOM CONTROL 

SYSTEMS AT SWIFTLEFT HOUSE 

Scientific Paper in the form of Final Project, 18th of July, 2017 

Bella Septiani; supervised by Niksen Alfarizal, S.T., M.Kom. and Destra Andika 

Pratama, S.T., M.T. 

Sistem Kendali Suhu Dan Kelembaban Secara Otomatis Pada rumah Burung 

Walet 

xvi +68 Pages + 38 Images + 8 Tabels +  9 Appendixs 

 

 Temperature control devices in the prototype of traditional swallow 

cultivation houses have been made. This tool consists of arduino uno 

microcontroller as a system controller. LM35 sensor for detecting temperature, 

and DHT11 sensor to detect moisture inside prototype which then run fan and 

water pump as actuator. Parameters Ideal temperature to control between 26ºC-

29ºC using fuzzy logic method and fuzzy logicless method. This tool will work 

when the temperature is detected exceed 29ºC then automatically the fan and the 

water pump will be on. Conversely when the temperature is below 26 º C then 

automatically the water pump will die. The tool aims to replace the manual 

temperature checking process and also to compare the results of both methods in 

order to obtain more efficient work. The test results show that the temperature and 

humidity conditions inside the prototype can change when the fan actuators and 

water pumps spray water in the swallow house prototype. A more effective and 

efficient method is the method of using fuzzy logic. The tool works well so that 

the temperature conditions in the prototype of swallow house have temperature 

range according to the previous design that is 26 º-29 º C. The cost of making this 

system quite cheap so easy to reach by small capital owners 

 

 

Keywords :  LM35 Sensor, DHT11 Sensor, Automatic Control, Fuzzy Logic 

Method, Swiftleft. 
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