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BABV

KESIMPULANDANSARAN

5.1 Kesimpulan

Setelah melakukan pengujian dan penganalisaan terhadap data

yangtelah didapatpadarobotpengikutobjekdengan aplikasisensor

cahayadanultrasoniksebagaiberiku;

 Sensorcahayapadarancangbangunrobotpengikutobjekdengan

aplikasisensorcahayadanultrasonicberfungsisebagaipendeteksi

objekuntukmengaktifkanmotor,objekyangdimaksudialahkotak

berwarnaputih untukmemantulkan cahayaLED kephotodioda

padasensorcahaya.Pendeteksiansensorcahayadapatmendeteksi

objekdenganjarakminimal±3cm danmaksimal±15cm.Sensor

cahayamemilikitegangan keluaran padasaatmendeteksiobjek

22,1-83mVataunilaiADC20-80,dansaatobjektidakterdeteksi

makategangankeluaransensorcahaya>213,3mVataunilaiADC

>90.

 Sensor ultrasonic pada rancang bangun robotpengikutobjek

dengan aplikasisensorcahaya dan ultrasonicberfungsisebagai

pendeteksijarakantararobotdanobjekuntukdiaplikasikanpada

pengaturankecepatanmotor.Jikajarakantararobotdanobjek>5

cm makamotorakancepatdanjikajarakantararobotdanobjek<5

cm makamotorakanmelambat.

 Pengaturan kecepatan motor dc pada rancang bangun robot

pengikutobjekdenganaplikasisensorcahayadanultrasonikadalah

denganmenggunakanpengaturanPulseWidthModulation(PWM)

atau pengaturan lebar pulsa pada tegangan inputmotor dc,

kecepatan motordcdapatdiatursesuaidengan deteksisensor
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cahayadanultrasonikterhadapobjek.

5.2 Saran

Padasaatpengujianterhadaprobotpengikutobjekdenganaplikasi

sensorcahayadanultrasonikinimasihbanyakmengalamikerkurangan,

darikekurangan itu terdapatbeberapa saran yang diharapkan dapat

mengembangkanrancangbangunrobotiniyaitusebagaiberikut;

- Padarobotpengikutobjekinidapatmendeteksipadaareaaplikasi

yangitensitascahayanyarendah atau gelap,dikarenakan sensor

cahayainimudahtergangguolehcahayadisekitarareaaplikasinya.

Adabaiknyasensorcahayainidikembangkanagarlebihterfokus

padaobjekyangdiikutidandapatdigunakanpadaareaaplikasi

yangtingkatitensitascahayanyatinggiatauterang.

- Rangkaian sensorcahayayangdigunakan memilikijarakdeteksi

hingga15cm,adabaiknyadapatdikembangkanlagiagardeteksi

sensorlebihjauhdanpekaterhadapobjek.


