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ABSTRAK 

 

Perancangan Alat Pemberi Makan Kucing Otomatis Berbasis SMS  

 

Oleh 

Muhammad Rifky Fathurrachhman Isakndar 

061430320232 

 

Laporan akhir ini menjelaskan tentang perancangan alat pemberi makan kucing 

otomatis berbasis SMS. Alat ini dilenkapi modul modem wavecomsebagai penerima 

pesan dan pengirim pesan dengan menggunakan handphone sebagai receiver dan juga 

bisa sebagai inputan untuk perintah memberi makan kucing. Alat ini dilengkapi juga 

dengan RTC (Real Time Clock) yang digunakan sebagai penanda waktu pada saat akan 

memberi makan kucing. ketika waktu telah menunjukkan untuk memberi makan kucing 

RTC (Real Time Clock) akan memberi sinyal kepada mikrokontroler ATMega32 dan 

menggerakkan motor Central Lock untuk mengeluarkan makanan kucing. 

RTC (Real Time Clock) ini bekerja secara otomatis sesuai dengan waktu yang 

ditentukan. Pada saat setelah mengeluarkan makanan kucing dari tempat penyimpanan, 

mikrokontroler akan kembali mengirim pesan kepada handphone pengguna melalui 

modem wavecomdengan tulisan “ Kucing sudah diberi makan”.  Pada alat ini juga bisa 

digunakan secara manual maksudnya apabila kita ingin memberi makan kucing diluar 

waktu yang telah ditentukan pada RTC (Real Time Clock) yaitu dengan cara mengirim 

pesan langsung dari handphone pengguna, selanjutnya pesan akan diterima oleh modem  

wavecom dan akan diproses lanjut pada mikrokontroler dan selanjutnya motor Central 

Lockbergerak mengeluarkan makanan kucing dari tempat penyimpanan.  

Alat ini juga dilengkapi dengan modul sensor proximity yang berfungsi sebagai 

pendeteksi bahwa makanan kucing sudah habis. 

 

Kata kunci : Modem Wavecom,Real Time Clock, IR Obstacle Avoidance, Motor Dc. 
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ABSTRACT 

 

Tool Designing of Give Cat Food Automatic with SMS Based 

 

By 

Muhammad Rifky Fathurrachhman Isakndar 

061430320232 

 

This final report describes the tool designing of give cat food auomatic with 

SMS based. This tool is equipped modem wavecom module as the recipient of the 

message and the sender of the message with the handphone as a receiver and also can 

be as input for the command to feed the cat.This tool is also equipped with RTC (Real 

Time Clock) which is used as a marker of time at the time will feed the cat. When time 

has shown to feed the RTC (Real Time Clock) cat will signal to the microcontroller 

ATMega32 and move the central lock motor to issue cat food. 

This RTC (Real Time Clock) works automatically according to the specified 

time. At the time after removing the cat food from the storage, the microcontroller will 

resend the message to the user's mobile through  modem wavecom with writing “Kucing 

sudah diberi makan”. In this tool can also be used manually meaning if we want to feed 

the cat outside the time specified in the rtc is by sending messages directly from the 

user's mobile phone, Then the message will be received by the modem wavecom and 

will be processed further on the microcontroller and then the central lock motor issued 

the cat food from the storage. 

This tool is also equipped with  a proximity sensor module that serves as a 

detector that cat food has run out. 

 

Keywords : Modem Wavecom, Real Time Clock, IR Obstacle Avoidance, CentralLock 

Motor. 
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