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ABSTRACT

ROBOT GAS LEAGUE INFORMATION USING TGS SENSOR WITH
FALLOW WALL FOLLOWER
(2017 xiii +59 Halaman+Daftar Isi+Daftar Gambar +Daftar Tabel+Daftar
Pustaka)

RISKA DWI HANDAYANI
ELECTRICAL ENGINEERING
ELECTRONIC ENGINEERING

STATE POLITECHNIC OF SRIWIJAYA

The final report entitled “ROBOT GAS LEAGUE INFORMATION USING TGS
SENSOR WITH FALLOW WALL FOLLOWER".

Air is one of the elements supporting life on earth. Without air,
humans and animals can't breathe, plants can't do photosynthesis. The
importance of the role of air for life makes us have to keep our air
uncontaminated. As ; A special room for patients with pulmonary disease,
where the patient should be monitored for the quality of the air he
breathes. So we need a tool that can monitor the air quality around it.

In this study, designed a robot that can detect the levels of gas
and can inform the levels of gas. This robot works using the wall follower
method (following the wall). Ultrasonic sensors are used as proximity
sensors that can detect wall presence.

Navigation technique used is fuzzy logic navigation technique, tgs
2620 sensor is used to detect and feel the existence of a gas. When the
robot detects the level of gas then the output will be displayed on the LED,
LCD and buzzer will be lit.

Keywords: Arduino, ultrasonic sensor, sensor tgs 2620, LCD, LED, Buzzer.



ABSTRAK
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Laporan akhir ini berjudul “Robot Penginformasi Kadar Gas Menggunakan
Sensor TGS Dengan Lintasan Wall Follower”.

Udara adalah salah satu elemen penunjang kehidupan di muka
bumi. Tanpa udara, manusia dan hewan tidak bisa bernafas, tumbuhan
pun tidak bisa melakukan fotosintesis. Pentingnya peran udara bagi
kehidupan membuat kita harus menjaganya agar udara kita tidak tercemar.
Seperti ; Sebuah ruangan khusus untuk pasien yang mengindap penyakit
gangguan paru-paru, dimana pasien tersebut harus dipantau kualitas
udara yang dihirupnya. Maka dibutuhkan suatu alat yang dapat memantau
kualitas udara di sekitarnya.

Pada penelitian ini, dirancang sebuah robot yang bisa mendeteksi
kadar gas dan dapat menginformasikan kadar gas tersebut. Robot ini
bekerja menggunakan metode wall follower (mengikuti dinding). Sensor
ultrasonic digunakan sebagai sensor jarak yang dapat mendeteksi
keberadaan dinding.

Teknik navigasi yang digunakan adalah teknik navigasi logika fuzzy,



sensor tgs 2620 digunakan untuk mendeteksi dan merasakan keberadaan
suatu gas. Bila robot mendeteksi kadar gas maka output akan
ditampilkan pada LED, LCD dan buzzer pun akan menyala.

Kata Kunci : Arduino, sensor ultrasonik, sensor tgs 2620, LCD, LED, Buzzer.
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