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BABI

PENDAHULUAN

1.1LatarBelakang

Udaraadalahsalahsatuelemenpenunjang kehidupandimuka

bumi.Tanpaudara,manusiadanhewantidakbisabernafas,tumbuhan

puntidak bisamelakukanfotosintesis. Pentingnyaperanudarabagi

kehidupanmembuatkitaharusmenjaganyaagarudarakitatidaktercemar.

Jikaudaratercemarmakaakanberdampakpadakelangsunganhidupdi

ekosistem. Menurunnyakualitasudara,menyebabkangangguaniritasi

(OSHA,2010)daninfeksisaluranpernafasan(OSHA,2010),bahkandapat

menyebabkankebocoranlapisanozon(Sugiyono,2002).

Pencemaranudaradapatberupagasatauasapyangberasaldari

hasilprosespembakaranyangtidaksempurna,seperti;kegiatanrumah

tangga(gassisamemasak),kegiatanindustri(asapdaricerobongpabrik),

asaprokokatauasapdarikendaraanbermotor(Aditama,1992). Salah

satujenisgaspencermarudaraadalahkarbonmonoksida(CO).Karbon

monoksida(CO)merupakangasyangberacundanberbahayabagitubuh.

Gas inidapatmengikathemoglobin dalam tubuh, sehingga darah

tergangguolehikatantersebut. Keadaaninidapatmenimbulkansakit

kepala(pusing),mual-mual,mataberkunang-kunangdanlemasbahkan

dapatmengakibatkankematian(WHO,1977).

Untukmemantaukualitasudaraagarterhindardarigasatauasap

yangberacunmakadibutuhkanlahsebuahalatyangdapatmengontrol

kualitasudaradisuatulingkunganatausebuahtempat. Alattersebut

dapatmemberiinformasikadargasatauasapyangterdapatpadasuatu

lingkungan. Seperti sebuah ruangan khusus untuk pasien yang

mengindappenyakitgangguanparu-paru,dimanapasientersebutharus

dipantaukualitasudarayangdihirupnya.Makadibutuhkansuatualatyang
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dapatmemantaukualitasudaradisekitarnya.

Padapenelitianini,dirancangsebuahalatpemantaukualitasudara

pada suatu ruangan menggunakan mobile robot.Penggunaan mobile

robotmemilikikelebihandibandingkandenganalatpantaukualitasudara

statik.Salahsatunyakeuntunganadalahareacakupanpemantauannya

lebihluas. Untukpemantauansuaturuanganyangbebas,dibutuhkan

beberapa alatpantau kualitas udara statik,tetapijika menggunakan

mobilerobothanyadibutuhkan1unitmobilerobot.

Pemantauanmenggunakanmobilerobotinidapatdilakukandari

jarakjauh.Disampingsebagaipemantauankualitasudara,mobilerobot

ini juga dapat diaplikasikan untuk mencari sumber gas bocor.

Berdasarkan uraian diatas,maka penulis tertarik untuk membuat

penelitiandenganjudul“RobotPenginformasiKadarGasMenggunakan

SensorTGSDenganlintasanWallFollower”.

1.2 TujuandanManfaat

1.2.1 Tujuan

Adapuntujuandariperencanaandanpembuatanlaporanakhir

iniadalahsebagaiberikut:

- Membuatsebuah robotpenginformasikadargasmenggunakan

sensorTGSdenganlintasanwallfollower.

- Mempelajaricarakerjasensorgas(sensorTGS2620)padarobot

penginformasikadargas.

- Mempelajari cara kerja komunikasi bluetooth pada robot

penginformasikadargas.

1.2.2 Manfaat

Manfaatyanghendakdicapaidalam pembuatanrobotiniadalah:

- Mampumembuatsebuahrobotpenginformasikadargas

menggunakansensorTGSdenganlintasanwallfollower.

- Mengetahuicarakerjasensorgas(sensorTGS2620)padarobot

penginformasikadargas.
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- Mengetahuicarakerjakomunikasibluetoothpadarobot

penginformasikadargas.

1.3 RumusanMasalah

Berdasarkandarilatarbelakangyangtelahdiuraikandiatas,maka

perumusanmasalahanpadapenelitianiniadalahbagaimanamembuat

sistem robotpenginformasikadargassertaprinsipkerjasensorpada

robotpenginformasikadargas.

1.4 BatasanMasalah

Padapenelitianini,permasalahanyangakandibatas-batasipada:

1.SensorgasyangdigunakanadalahTGS2620.

2.Komunikasi yang digunakan adalah komunikasi menggunakan

bluetooth.

3.Tekniknavigasiyangdigunakanadalahtekniknavigasimenggunakan

sistem wallfollower

1.5 MetodePenulisan

Untukmemperolehhasilyangmaksimaldalam proposalinipenulis

menggunakanmetodepenulisansebagaiberikut:

1.5.1MetodeLiteratur

Metode dengan cara mencaridan mengumpulkan data melalui

sumberbacaanatauliteraturyangberhubungandenganlaporantugas

akhiryangdibuat.

1.5.2MetodeWawancara

Metode dimana penulis akan bertanya pada dosen-dosen dan

pembimbingsertainstruktur-instrukturyangmengertitentangalatyang

dibuat.
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1.5.3MetodeObservasi

Metodepengujiandilingkungansekitarmengenaicarakerjarobot

penginformasikadargasmenggunakansensorTGS danlintasanwall

followeryangsedangdibuatuntukmendapatkanhasilyangmaksimal.


