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ABSTRAK 

 

APLIKASI SENSOR ULTRASONIK HC-SR04 PADA ALAT PENYIRAM 

TANAMAN OTOMATIS BERTENAGA SOLAR CELL 

 

(2017: xiv + 70 Halaman + Lampiran) 

 

 

YUNIAWATI 

061430320240 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Perawatan pada tanaman merupakan suatu komponen penting dalam proses 

pemeliharaan tanaman. Contoh yang paling sederhana yaitu menyiram tanaman. 

Kesibukkan yang tinggi dan sulit memiliki waktu luang membuat seseorang sulit 

untuk melakukan penyiraman tanaman. Pembuatan alat penyiram tanaman 

otomatis merupakan solusi yang tepat. Energi matahari yang sangat berlimpah 

dapat dimanfaatkan sebagai sumber energi pada alat penyiram tanaman otomatis. 

Pada alat ini digunakan solar cell dengan daya serap 10W dan digunakan pula 

beberapa sensor untuk pendeteksian salah satunya ialah sensor ultrasonik yang 

bekerja berdasarkan prinsip pantulan gelombang bunyi dan digunakan untuk 

mendeteksi keberadaan suatu objek tertentu. Pada alat ini jenis sensor ultrasonik 

yang digunakan yaitu sensor ultrasonik HC-SR04 yang digunakan untuk 

mendeteksi keberadaan pot tanaman. Jarak pendeteksian pot tanaman ini yaitu 3-

24cm dengan 3 keadaan yaitu dekat, sedang dan jauh. Pada saat jarak pot 5cm 

kondisi dekat dihasilkan waktu tempuh gelombang sebesar 300µs dengan 

frekuensi 3333Hz. Untuk 16cm dengan kondisi sedang dihasilkan waktu tempuh 

gelombang sebesar 935µs dengan frekuensi 1069Hz dan untuk jarak 21cm dengan 

kondisi jauh di hasilkan waktu tempuh gelombang sebesar 1220µs serta frekuensi 

819Hz. Dalam hal ini dapat diketahui jarak sensor ke objek akan mempengaruhi 

waktu tempuh gelombang serta nilai frekuensi. Waktu tempuh gelombang akan 

berbanding terbalik dengan frekuensi yang dihasilkan. 

 

Kata Kunci : Solar Cell, Arduino Mega, Sensor Ultrasonik HC-SR04, Sensor 

Warna, Pot Tanaman. 
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ABSTRACT 

 

APLICATION OF SENSOR ULTRASONIC HC-SR04 ON AUTOMATIC 

SPRINKLE PLANT POWERED BY SOLAR CELL 

 

(2017: xiv + 70 Pages + Attachment) 

 

 

YUNIAWATI 

061430320240 

ELECTRO ENGINEERING DEPARTMENT 

ELECTRONIC ENGINEERING STUDY PROGRAM 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Treatment of plants is an important component in the process of plant 

maintenance. The simplest example is to water the plants. High occupation and 

difficult  to have time make someone difficult to do watering plants. The 

manufacture of automatic plant sprinklers is the right solution. Extremely 

abundant solar energy can be utilized as a source of energy in automated 

sprinklers. In this tool used solar cell with 10W absorption and also used some 

sensors for the detection and one of them is ultrasonic sensor that works based on 

sound reflection principle and used to detect the existence of a particular object. In 

this tool type of ultrasonic sensor used is ultrasonic sensor HC-SR04 which is 

used to detect the existence of potted plants. Distance detection of this plant pot is 

3-24cm with 3 circumstances that is near, medium and far. At 5cm pot distance 

conditions near generated travel time of wave is 300μs with a frequency of 

3333Hz. For 16cm with the condition of wave is 935μs with a frequency of 

1069Hz and for distances of 21cm with far conditions generated travel time of 

wave 1220μs and frequency of 819Hz. In this case we will know the distance of 

the sensors to the object will affect the time of wave and frequency values. The 

travel time of the wave will be inversely proportional to the resulting frequency. 

 

Keyword : Solar Cell, Arduino Mega, Ultrasonic HC-SR04 Sensor, Colour 

Sensor, Plant Pot. 
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