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Motto dan Persembahan
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Persembahan
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hasil getaran doa Redua orang tua, saudara, dan orang-orang
terkasih yang mengalir tiada henti.

o Setiap pancaran semangat dalam penulisan ini merupakan
dorongan dan duRungan dari sahabat-sahabatRu tercinta.

o Setiap makna poRoR bahasan pada bab-bab dalam laporan akhir
ini merupakan hempasan Rritik dan saran dari teman-teman
almamaterku.



ABSTRAK

MOTOR STEPPER SEBAGAI PENGGERAK KOTAK WARNA DALAM
RANCANG BANGUN ALAT PENGHITUNG DAN PEMILAH BARANG
BERDASARKAN WARNA BERBASIS MIKROKONTROLER
(2017:X11+56 Halaman+42 Gambar+10 Tabel)

ADECA PRATIWI

061430320217

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Otomatisasi merupakan salah satu realisasi dari perkembangan teknologi, dan
merupakan satu-satunya alternatif yang tidak dapat dielakkan lagi untuk
memperoleh sistem kerja yang praktis, efisien dan dapat memperoleh hasil dengan
tingkat keakuratan yang tinggi. Fungsi perkembangan teknologi adalah untuk
semakin memudahkan pekerjaan manusia. Berdasarkan hal itu, sekarang pada
proses pengepakan di industri masih banyak menggunakan tenaga manusia
(manual).

Untuk mengurangi hal-hal tersebut, munculah ide berupa alat penghitung dan
pemilah barang berdasarkan warna berbasis mikrokontroler yang dapat bekerja
secara otomatis. terdapat beberapa instrumen yang digunakan sebagai input dan
output, pada input terdapat sensor warna TCS . Lalu pada output nya yaitu motor
dc, motor stepper, motor servo dan LCD. Ketika sensor warna tersebut
mendeteksi benda dan mendeteksi warna pada benda tersebut maka motor stepper
akan menggerakan kotak warna sesuai warna yang telah di deteksi oleh sensor
warna tersebut lalu motor servo/pendorong akan mendorong benda menuju belt
conveyor yang telah aktif, dan kemudian LCD akan menampilkan hasil
perhitungan benda dari setiap warna yang ada.

Dalam hal ini, alat ini dapat membantu dan mewujudkan percepatan dalam
pengepakan barang, meningkatkan efesiensi waktu kerja dan dapat digunakan
sebagai sarana pembelajaran di Laboratorium Elektronika Politeknik Negeri
Sriwijaya.

Kata Kunci : Sensor Warna, Motor Stepper, Mikrokontroler, Arduino Uno,

Conveyor.



ABSTRACK

Stepper Motor As Activator Of The Color Box In Design Of
Calculating Tools And Sorting Object Based On Microcontroller

Based Color
(2017:X11+56 pages +42 Images+10 Tables)

ADECA PRATIWI

06143032017

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT
STUDY PROGRAM OF ELECTRONIC TECHNICAL
POLYTECHNIC STATE OF SRIWIJAYA

Automation is one of realization from technological development, and is the only
one alternative that can inevetable to get a practical work system, efficient and can
get Results with High degree of accuracy. Function of technological development
is for Make it easy more wokers. Based on that now On the process packing in the
industry still many use human power(manual) .

To reduce That things, Came the idea that tool counting and selecting object with
colour based microcontroller can working atomaticly. When this tool counting
and selecting object with colour based microcontroller. There are some
instruments used as input and output. At the input there is a TCS3200 colour
sensor, then the output of dc motor, stepper motor, servo motor and LCD. When
colour sensor detect object and detect the colour on the object then stepper motor
will move the Colour box based on Colours that have been detect by colour sensor
then servo motor will be push the object to belt conveyor has been active to get to
the colour box. Then LCD will be display the results of counting object from the
color detected.
This tool can help and manifest faster of packing the object, improve efficiency
work time and will use as Means of learning in the electronics laboratory
polytechnic state of sriwijaya.

Key Word : The colour sensor, Stepper Motor, Microcontroler, Arduino Uno,

Conveyor.
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