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ABSTRAK

APLIKASI ULTRASONIK SEBAGAI SENSOR
PENGGERAK MOTOR PENDORONG REL BANTALAN CUP
PADA RANCANG BANGUN CUP SEALER OTOMATIS

(2017, xv + 59 halaman + Daftar Pustaka + Lampiran)

Wardatil Fadhillah
Teknik Elektro Program Studi Elektronika
Politeknik Negeri Sriwijaya

Sekarang ini masih banyak dijumpai bahwa beberapa pengguna alat pengemas seperti
pengemas cangkir plastik atau cup sealer yang masih menggunakan tenaga manusia (manual)
untuk mengerjakannya untuk itu penulis merancang dan membuat alat cup sealer sebagai alat
pengemas gelas secara otomatis. Salah satu sensor yang digunakan ialah sensor ultrasonik. Sensor
Ultrasonik adalah sensor yang bekerja berdasarkan prinsip pantulan gelombang bunyi dan
digunakan untuk mendeteksi keberadaan suatu objek tertentu didepannya.

Pada alat ini jenis sensor ultrasonik yang digunakan jenis HC-SR04 yang digunakan untuk
mendeteksi ketinggian air pada gelas plastik. Jarak sebuah sensor yang diukur berkisar 13 cm -24
cm. Setiap sensor ultrasonik mendeteksi jarak pada objek berupa air dengan kecepatan intensitas
cahaya sensor 344 m/s, sehingga maka akan semakin lama waktu tempuh dari gelombang
ultrasonik.

Diperoleh untuk jarak sensor ke air pada jarak 24 cm perubahan waktu tempuh gelombang
terhadap jarak sensor yaitu selama 1400us, dan selanjutnya hingga untuk jarak sensor ke air pada
jarak 13 cm perubahan waktu tempuh gelombang terhadap jarak sensor yaitu selama 740ps.
Semakin jauh jarak sensor ke air maka frekuensi akan semakin menurun. Dimana untuk jarak
sensor ke objek air pada jarak 24 cm maka perubahan frekuensi terhadap jarak sensor yaitu 714Hz,
dan selanjutnya hingga jarak sensor ke objek air pada jarak 13 cm maka perubahan frekuensi
terhadap jarak sensor yaitu 1351Hz

Kata kunci : Cup sealer, Sensor Ultrasonik, Frekuensi, Waktu Tempuh

Gelombang



ABSTRACT

ULTRASONIC APPLICATIONS AS A SENSOR
MOTORCYCLE MOTOR PENDORONG REL BEARING CUP
ON AUTOMATIC CUP SEALER BUILDING DESIGN

(2017, xv + 59 pages + References + Attachments)

Wardatil fadhillah
061430321146
Electronic Studies Program
State Polytechnic of Srivijaya

Nowadays, there are still many users of packing devices such as plastic cup or cup sealer
that still use manpower to do it for the writer to design and make the cup sealer tool as a glass
packaging tool automatically. One of the sensors used is ultrasonic sensors. Ultrasonic sensor is a
sensor that works based on sound reflection principle and is used to detect the existence of a
certain object in front of it.

In this tool type of ultrasonic sensor used type HC-SR04 which is used to detect the height
of water in plastic cups. Distance of a measured sensor ranges from 13 cm -24 cm. Each
ultrasonic sensor detects the distance on the object of water with the speed of light sensor intensity
of 344 m /s, so it will be longer the travel time of ultrasonic waves.

Obtained for the distance of the sensor to the water at a distance of 24 cm changes in
travel time of the wave to the sensor distance that is for 1400us, and further up to the distance of
the sensor to the water at a distance of 13 cm changes the travel time of the wave to the sensor
distance that is for 740us. The farther the sensor distance to the water the frequency will decrease.
Where for the distance of the sensor to the water object at a distance of 24 cm then the frequency
change to the sensor distance is 714Hz, and further up the distance of the sensor to the water
object at a distance of 13 cm then the frequency change to the sensor distance is 1351Hz

Keywords: Cup sealer, Ultrasonic Sensor, Frequency, Wave Time
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