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ABSTRAK

PINTU PAGAR RUMAH OTOMATIS DAN DILENGKAPI SISTEM
KEAMANAN (KONTROL MOTOR)

Karya tulis ilmiah berupa SKRIPSI, 26 Juli 2017

Muhammad Lutfi; dibimbing oleh Ir. Iskandar Lutfi, M.T. dan Abdurahman,
S.T.,M.Kom

Home Automatic Door And Equipped Security System (Control Motor)

Xv + 63 Halaman, 6 tabel , 36 Gambar , Lampiran

Pagar rumah merupakan pintu masuk utama sebuah rumah. Seringkali Kita
dihadapkan dengan permasalahan saat membuka dan menutup pintu pagar.
Apalagi saat kita sedang ada di dalam mobil atau di kendaraan lainnya, Kkita harus
turun terlebih dahulu untuk membuka dan menutup pintu pagar tersebut. Untuk
mengatasi masalah tersebut dirancang alat pengendali pintu pagar. Tulisan ini
membahas tentang perancang dan implementasi sistem membuka dan menutup
pintu pagar rumah secara otomatis. Membuka dan menutupnya pintu pagar
tersebut dikendalikan dengan menggunakan remote control dan Keypad sebagai
sistem cadangan untuk membuka pintu pagar dengan memasukan password.
Dimana jarak maksimal remote sejauh 21 meter. Waktu yang dibutuhkan untuk
membuka atau menutup pintu pagar 11,24 detik jika di konversikan sama dengan
32 rpm dengan tegangan motor DC gearbox 5 Volt dan arus yang berubah — ubah
sesuai dengan beban yang ditentukan. Rancangan ini diharapkan untuk dapat
diaplikasikan pada rumah — rumah yang memiliki pintu pagar untuk

mempermudah pemilik rumah.

Kata kunci : Remote Control, Keypad, Motor DC gearbox dan pintu pagar.



ABSTRACT

Home Automatic Door And Equipped Security System (Control Motor)

Scientific Paper in the form of Final Project, 26" of July, 2017
Muhammad Lutfi; supervised by Ir. Iskandar Lutfi, M.T. and Abdurahman,
S.T.,M.Kom

Pintu Pagar Rumah Otomatis dan Dilengkapi Sistem Keamanan ( Kontrol Motor )

Xv + 63 Pages, 6 Tables, 36 Pictures , Attachment

A house fence is the main entrance of a house. Often we are faced with
problems when opening and closing the gate. Especially when we're in the car or
in other vehicles, we must go down first to open and close the gate. To overcome
the problem is designed tool gate controller. This paper discusses the designer
and system implementation of opening and closing the gate of the house
automatically. Opening and closing the gate is controlled by using the remote
control and Keypad as a backup system to open the gate by entering password.
Where the maximum distance of the remote as far as 21 meters. The time required
to open or close the gate of 11.24 seconds if converted equals to 32 rpm with 5
volt DC gearbox voltage and current that varies according to the specified load.
The design is expected to be applicable to homes that have gates to facilitate

homeowners.

Keywords: Remote Control, keypad, DC gearbox motor and gate.
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