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ABSTRAK 

APLIKASI MOTOR STEPPER PADA ALAT PENCETAK BANGUN 

 RUANG TIGA DIMENSI UNTUK PELEBURAN 

FILAMENT PADA MOTOR EXTRUDER 

 

(2017 : 3 BAB + 33Halaman+ XXXIII Halaman  + 53 Gambar + 4 Tabel) 

 

ROBI PURBAYA 

061430320212 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA PALEMBANG 

 

 Alat pencetak bangun ruang tiga dimensi adalah sebuah printer yang 

menampilkan data dalam bentuk cetakan, namun berbeda dengan printer pada 

umumnya yang mencetak data dalam sebuah kertas ataupun lembaran lainnya. 

Dengan teknologi dari printer tiga dimensi sebuah perusahaan dapat membuat 

sebuah prototype dan objek-objek nyata yang lainnya. 

 ..Hasil Alat pencetak akrilik tiga dimensiberpengaruh pada alat 

pemanasnya yang disebut dengan extruder,yang mana extruderini digerakkan oleh 

3motor stepper,motor stepper ini digerakkan oleh Driver motor A4988,yang 

menggunakan arudino mega 2560 sebagai otak pada alat pencetak akrilik ini. 

Bahan yang digunakan pada alat cetak ini menggunakan bahan filament agar 

filament dapat di cairkan pada mesin extruder dibutuhkan sebuah motor stepper 

untuk mendorong filament ke dalam mesin peleburan yang ada pada mesin 

extruder. 

 

Kata Kunci :Extruder, Arduino Mega 2560, RAMPS 1.4 Motor Stepper 
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ABSTRAK 

STEPPER MOTOR APPLICATION ON A THREE DIMENSIONAL  

SPATIAL PRINTING DEVICE FOR FILAMENT FUSING 

ON AN EXTRUDER MACHINE 

 

(2017 : X + 33 pages+ pages+  53 Pictures + 4 Tables + Attechment) 

 

Robi Purbaya 

061430320212 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA PALEMBANG 

 

The three-dimensional space builder is a printer that display data in print 

but unlike most printer that print data on paper or other sheets. With the 

technology of a three-dimensional printer a company can create a prototype and 

other real objects  

The three-dimensional acrylic printing device affects the heater called the 

extruder, which is driven by 3 stepper motors, the stepper motor is driven by the 

A4988 motor Driver, which uses the mega 2560 arudino as the brain of this 

acrylic printer. The material used in this printing device uses filament to be melted 

on the extruder machine required a stepper motor to drive the filament into the 

existing fusing machine on the extruder machine. 

 

 

Key word : Extruder, Arduino Mega 2560, RAMPS 1.4 Stepper Motor 
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