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ABSTRAK 

 

ANALISIS APLIKASI SENSOR LOAD CELL SEBAGAI PENDETEKSI 

BERAT BUAH PADA SISTEM PENYORTIR BUAH OTOMATIS 

Karya Ilmiah Dalam Bentuk Tugas Akhir ( Skripsi), 18 Juli 2017 

Wahyudi, Dibimbing Oleh A. Rahman adan M. Nawawi 

Analisis Aplikasi Sensor Load Cell  Sebagai Pendeteksi Berat Buah pada  

Sistem Penyortir Buah Otomatis 

 

viii +54 Halaman, 10 Tabel, 37 Gambar, 6 Lampiran 

Nilai ukur antara sensor load cell yang ada pada timbangan digital dan nilai ukur 

pada timbangan konvensional atau manual terkadang memiliki perbedaan yang 

sangat signifikan diantara keduanya, hal ini biasanya diakibatkan oleh beberapa 

faktor yang dapat mempengaruhi perbedaan nilai ukur tersebut, oleh karena itu pada 

pembuatan skripsi kali ini, akan dilakukan suatu pengukuran dan pengujian berat 

suatu beban dengan objek yang ukur yaitu buah jeruk dengan jenis dan warna yang 

telah dipilih. Pengujian ini dilakukan untuk mengetahui sistem kerja serta efisiensi 

dan keakuratan sensor load cell dalam melakukan suatu perhitungan berat buah. 

Untuk tahap pertama, Proses pengukuran berat buah menggunakan sensor load cell 

dilakukan pada alat penyortir buah otomatis, kemudian untuk tahap kedua, 

pengukuran buah dilakukan dengan menggunakan timbangan jenis manual atau 

konvensioanal. Setelah didapat nilai perhitungan dari keduanya, selanjutnya akan 

dianalisa dan dibandingakan hasil ukur kedua sistem tersebut untuk mengetahui 

tingkat efisiensi dari keduanya. 

 

 

Kata Kunci : Perbandingan, Nilai Ukur, Load Cell, Timbangan Manual, 

keakuratan 

 

 

 

 

 

 



iv 

 

 

ABSTRACT 

 

ANALYSIS OF APPLICATIONS SENSOR LOADCELL AS A 

DETECTION OF FRUIT WEIGHT ON AUTOMATIC FRUIT SORTER 

SYSTEM 

Scientific Paper In The Form Of Final Project, 18 Juli  2017 

 

Wahyudi ; Supervised by A. Rahman and M. Nawawi 

 

Analisis Aplikasi Sensor Load Cell  Sebagai Pendeteksi Berat Buah pada  

Sistem Penyortir Buah Otomatis 

 

viii +54 pages, 10 table, 37 picture, 6 Attachement 

 

Measuring values between load cell sensors on digital scales and measuring values 

on conventional or manual scales sometimes have a very significant difference 

between them, this is usually caused by several factors that can affect the difference 

in measuring values, therefore in the making of the thesis times this will be done a 

measurement and testing the weight of a load with a measuring object that is the 

citrus fruit with the type and color that has been selected. This test is performed to 

determine the working system and the efficiency and accuracy of load cell sensors 

in performing a calculation of fruit weight. For the first stage, the process of 

measuring the weight of fruit using the load cell sensor is done on the automatic 

fruit sorter, then for the second stage, the fruit measurement is done by using 

manual or conventional scales. After obtained the value of the calculation of both, 

then will be analyzed and compared the results of both systems to determine the 

level of efficiency of both 
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