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ABSTRAK

SISTEM KONTROL PENANGGULANGAN BANJIR PADA AIR DAM
LUNJUK JAYA DI BUKIT BESAR

(2017: xv + 70 halaman + Daftar Isi + Daftar Tabel + Daftar Gambar +
Daftar Pustaka + Lampiran)
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061430311088

Program Studi Teknik Listrik
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Politeknik Negeri Sriwijaya Palembang

Banjir suatu bencana alam yang sering kali melanda beberapa kota yang ada di
Indonesia. Salah satunya yaitu di kota Palembang tempat tinggal penulis yang
berada pada wilayah Lunjuk jaya sering sekali mengalami kebanjiran khususnya
pada musim penghujan. Hal ini disebabkan karena pengaturan saluran air yang
masih tidak tertata rapi selain itu juga disebabkan oleh keadaan permukaan tanah
yang lebih rendah dibandingkan dengan daerah lainnya yang ada di kota
Palembang. Dan melihat kondisi saat ini keadaan cuaca yang dapat berubah-ubah.
Dimana hujan dan badai angin sering datang dengan cepat dan bersamaan. Serta
hujan yang terjadi dihulu, yang mengakibatkan aliran air yang besar dan cepat
mengalir. Sedangkan sistem pengendalian pintu air pada sungai saat ini masih
menggunakan sistem secara konvensional yaitu pengamatan ketinggian air dan
pengoperasian pintu air masih dilakukan oleh manusia. Sehingga hal tersebut
menyebabkan operator yang mengendalikan pintu air mengalami kesulitan.
Sedangkan sistem pengendalian pintu air pada sungai saat ini masih menggunakan
sistem secara konvensional yaitu pengamatan ketinggian air dan pengoperasian
pintu air masih dilakukan oleh manusia. Sehingga hal tersebut menyebabkan
operator yang mengendalikan pintu air mengalami kesulitan. Dengan
Menggunakan arduino dan sensor sebagai inti sistem pengontrol, motor DC
sebagai penggerak pintu air dan pompa air sebagai penyalur dalam memindahkan
air. Maka Rancang Bangun ‘system konntrol penanggulangan banjir pada air dam
lunjuk jaya’ adalah rancangan dalam bentuk miniatur yang dapat mensimulasikan
pengendalian pintu air. Didalam rancang bangun ini terdapat tiga ketinggian level
air yaitu ketinggian level air normal, siaga.

Kata kunci : Pintu Air, Arduino ,sensor ultrasonik, Motor DC



ABSTRACT
FLOOD PREVENTION CONTROL SYSTEM ON WATER DAM
LUNJUK JAYA

(2017: xv + 70 pages + List of Contents + List of Tables + List of Figures +
Bibliography + Appendix)
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Floods a natural disaster that often struck several cities in Indonesia. One of them
is in the city of Palembang where the writer living in the region Lunjuk jaya often
experience flooding, especially in the rainy season. This is because the
arrangement of water channels that are still not organized neatly besides it is also
caused by the lower surface conditions compared with other areas in the city of
Palembang. And see the current state of the weather conditions that can change.
Where rain and wind storms often come quickly and simultaneously. As well as
the rain that happened in the past, which resulted in a large and rapid flow of
water flowing. While the water gate control system in the river is still using
conventional system that is the observation of water level and the operation of the
water gate is still done by humans. So that causes the operator who controls the
sluice is experiencing difficulties. While the water gate control system in the river
is still using conventional system that is the observation of water level and the
operation of the water gate is still done by humans. So that causes the operator
who controls the sluice is experiencing difficulties. Using arduino and sensors as
the core of the controller system, DC motors act as drives for water gates and
water pumps as a channel for moving water. So the design of ‘flood prevention
control system on water dam lunjuk jaya' is a miniature design that can simulate
the control of the water gate. In the design of this building there are three levels of
water level that is the level of normal water level, standby.

Keywords: Water Door, Arduino, ultrasonic sensor, DC Motor
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