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Cara kerja Sistem Kontrol Kecepatan Motor DC pada Kapal Remote Control
Berbasis Mikrokontroler Atmega 8535

Robot kapal remote control (RC) ini bekerja dengan menggunakan pengendalian jarak
jauh melalui sistem wireless pada remote control dan mode bluetooth melalui tampilan
visual basic pada laptop. Pada remote control dan mode bluetooth inilah terdapat beberapa
tombol yang bertuliskan perintah untuk mengendalikan penggerak pada kapal sesuali
dengan perintahnya apabila pada tombol remote control bertuliskan maju, mundur, ke Kiri
ataupun kekanan ditekan maka Tx akan mengirimkan data berupa kode abjad ke RX,
Selanjutnya Receiver (Rx) akan membaca data yang telah dikirim oleh Transmitter (Tx)
dan melanjutkan perintah tersebut ke mikrokontroler ATMega 8535. Selanjutnya
mikrokontroler akan memberikan perintah pada masing-masing output penggerak agar
kapal bergerak sesuai dengan tombol yang ditekan tersebut.

Selain itu terdapat pula juga sensor ultrasonik depan, sebelah kanan, dan
juga sebelah kiri guna menghindari anti tabrakan pada robot kapal ketika ada objek yang
berada di depan robot. Sensor akan mendeteksi apabila jarak kapal mencapai suatu syarat
tertentu yang telah dibuat di dalam program dan akan mengirimkan data ke
mikrokontroler dimana pada mikrokontroler ini data tersebut akan di proses. Setelah data
yang dikirimkan oleh sensor ke mikrokontroler telah diproses atau dikontrol selanjutnya
akan memberikan output berupa sinyal pulsa ke motor driver yang berfungsi
menggerakkan motor dc sebagai pengegerak kapal tersebut. Hasilnya adalah kapal akan
bergerak sesuai dengan intruksi ataupun sesuai dengan keberadaan objek yang telah
ditentukan. Pada kapal remote control diperlukan pengaturan kecepatan motor dc
menggunakan PWM (Pulse Width Modulation). Dengan memanfaatkan konsep teori ini,
kecepatan motor dc pada kapal ini dapat ditingkatkan. Sistem pengaturan kecepatan motor
dc mengacu pada sistem penurunan kecepatan motor dari kecepatan penuh hingga sampai
dengan berhenti. Dengan konsep dari PWM, pengaturannya diubah-ubah berdasarkan duty
cycle nya.

Cara Instalasi Software Bascom AVR
% Tahap Perancangan Software
Langkah 1: Buka software BASCOM-AVR
Start>>All Program>>MCS electronics>> BASCOM-AVR atau dapat juga dengan double
click icon software BASCOM-AVR yang tersedia di desktop.
Savh
BASCOM-AV

R

Gambar 1. Icon shortcut software BASCOM-AVR
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Gambar 2. Tampilan awal software BASCOM-AVR
Langkah 2: Membuka jendela text-editor baru

Untuk membuka jendela text editor baru, pilih opsi toolbar File>>New.

|
\ﬂ_fle Edr_View Program Joos Qptions \Wndow Heb
P ew al | idHsvB-Qa. emm.i0 2,
3 A Open »
s—uu“ Cose -
1 b4 save s
R save as...
2 Pk Prevew
2 P e

Project »
& ex
[¥] 1CWwsers\wad \ bas

2 Di\Data Bvens\VB  Evans\rrc\ric bolagbas

3F\VB Evans\$692_compass\compass.bas

4 D:\Dat2 Evans\VB Evans\rtc\rtc terakhr.bas

S F\VB Evans\rec\rc terakhir.bas

6 F\VB Evans\compas dan rtc\rtc terakhe bas

2 F\VB Evans\comopas dan rtcirtc bolgibas

8 C\Program Fles\NCS Electronics...\hstory bt

Gambar 3. Membuka halaman text editor baru
Setelah itu maka akan terbuka sebuah halaman baru yang dapat digunakan untuk membuat

(mengetik) program.
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Gambar 4. Jendela text-editor baru

Langkah 3: Membuat program BASIC
Buatlah program dalam bahasa BASIC pada jendela text-editor yang telah kita buka

sebelumnya. Misalnya ketik program berikut ini:

Sregfile "m8535 dat”
Scrystal ~ 8000050

Confaig PORTA = Output
Config PORTC = Output

Dim T As Integer
Lad Alias PORTC

T = PORTA

T = &HOD
Led = &HFF

Vaitas 50
T = &HFF

Led = &HOO
Loop

Gambar 5. Contoh program bascom avr

Langkah 4: Menyimpan program BASIC
Cara menyimpan file program adalah sebagai berikut. Pilih opsi toolbar File>>Save
(Ctrl+S).
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Jika sudah, maka tentukan nama file program BASIC yang kita buat dengan diberi
ekstensi *.bas. Kemudian tentukan folder atau direktori tempat kita akan menyimpan file

m BASCOM-AVR IDE [2.0.7.5] - [D:\Data Evans\VB Evans\rtc\JOB ADC\adc.bas]

program tersebut.

e

-

&

Print Preview
Print Ctrl+P

Project

Exit

1 C:\Users\Windows\Documents...\compass.bas
2 D:\Data Evans\VB Evans\rtc\rtc lagilagi.bas

3 F:\VB Evans\4692_compass\compass.bas

4 D:\Data Evans\VB Evans\rtc\rtc terakhir.bas
5 F:\VB Evans\rtc\rtc terakhir.bas

6 F:\VB Evans\compas dan rtc\rtc terakhir.bas
7 F:\VB Evans\compas dan rtc\rtc lagilagi.bas

8 C:\Program Files\MCS Electronics...\history.txt

TALUNS IUU

o
If & <= 500 Then

{5 BASCOM-AVR IDE [2.0.7.5] - [noname3]

—
—Eia Edit View Program Tools Options Window Help
| tew N | i NN -®E .
4/ Open M
A Close
=|H Save s |
Save As...

b . Reference = Avcc

Gambar 6. Langkah menyimpan file program
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Gambar 7. Memilih letak direktori penyimpanan file program

Langkah 5: Melakukan proses kompilasi program




Jika program sudah selesai dibuat maka langkah selanjutnya adalah mengkompilasi
(compile) program tersebut sehingga didapatkan file-file baru yang kita butuhkan.
Langkahnya adalah pada toolbar pilih Program>>compile atau cukup tekan tombol
shortcut F7. s

1.11.9.8] - [nonamel]

Program | Tools Options Window Help
_|ﬁ Compile F7 oo i
o Syntax check Ctrl+F7
k= ?hgw resuft Ctrlfy\{ 7 Abel—
o % Simulate F2 e
B Send to chip F4 h}
£(¥) Reset Chip  Shift+F4 o

Gambar 8. Jendela cara melakukan kompilasi program *.bas ke *.hex

Jika di dalam program masih ada kesalahan, maka akan muncul pesan error.

< | 1

24 [ et [

|Errors

Error: 1 Line: 21 Unknown statement [LOO] , in File : D:\contoh program pake BASCOM-AVR \led1.bas
Error : 124 Line: 23 LOOP expected , in File : D:\contoh program pake BASCOM-AVR \led1.bas

Gambar 9. Jendela ‘errors”

Jika hal itu terjadi, perbaiki terlebih dahulu kesalahan yang diinformsikan pada jendela
Error. Jika perbaikan telah selesai dilakukan, maka selanjutnya lakukan kompilasi
program kembali.

Langkah 9 : Buka software ProgISP v.1.72
Start >> ProgISP v.1.72 atau dapat juga dengan double click icon software ProgISP v.1.72

yang tersedia di desktop.
I % progisp

Gambar 9. Icon shortcut software ProgISP v.1.72
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Langkah 10 : Buka progisp dan liat pada bagian PROGISP, tulisan berwarna silver
bertanda kalau downloader belum di pasang ke port usb.

Select Chip Program State ¥ File
S - PRG lmceva!a |LoadFiash |
w 5 s ? e
P v [ skip Blank e
D: 1E:52:06 [0 @] Hioee Eia s
Programming Open Project
-=- High [F] changed Down [7] Data Reload bbbl
[ Save Flash ‘
Verify Signatur V] Verify FLASH f 1
@ verity 5 ety [ Save Eeprom
[¥] Chip Erase [] verify EEPROM r *S;v ’e*pr?’;dfw
[lPrewritten Fuse Program Fuse 0x0 5> Command
Blank Check Lock Chip
[¥] Program FLASH Enabled XTAL
I:] Program EEPROM
Low Flash:0/8192
A kind reminder:
Please diick readme button and get yourself familiarized
with the latest features of this software befeore you
proceed to using it. Thank you!
State Ready Use Times  00:00:00 Copvyright(r) Zhifena Software Inc 2009

Gambar 10.

o Jika sudah di pasang maka tampilan akan seperti ini.

d Buffer About

FileC
PROGRAM |BUFFER | cHECKIO | CONFIG | Readme |
Select Chip Program State Options Y File
Eyacss) ‘PRG‘ usB | [limageData Load Flash
"GP | [Clroweron  [[3.3v ) ski i F !
D: 1E-52 - 06 . . ﬂ []Poweron 3.3 [ skip Blank Written e 1
Programming | OpenProject |
=~ High Changed Down [¥] Data Reload = —
Save Flash
Verify Signature Verify FLASH = =
Save Eeprom
Chip Erase [C] verify EEPROM ; S |
Save project |
[]Prewritten Fuse [¥] Program Fuse 1ox0 > Command
Blank Check Lock Chip
Program FLASH Enabled XTAL
D Program EEPROM
Low Flash:0/8192
A kind reminder:
Please dick readme button and get yourself familiarized
with the latest features of this software befeore you
proceed to using it. Thank you!
State Ready Use Times 00:00:00 Copyright(r) Zhifena Software Inc 2009

Gambar 11.
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Langkah 11: Coba klik pada bagian eraser untuk menghapus isi mikro, jika berhasil maka

akan tampil seperti ini.

¥ File
Load Flash
[13.3v Skip Blank Written
Load Eeprom
Open Project
Data Reload
Save Flash
Verify FLASH
Save Eeprom
[T} verify EEPROM == |
| Save project
= . |
|| Program Fuse ‘w >> Command
[ Lock Chip
Enabled XTAL

[e=)

File Command Buffer About
PROGRAM |BUFFER | cHECKIO | CONFIG | Readme |
Select Chip Program State Options
@ ATB9S52 - PRG | USB Image Data
I3 | ‘AP Power0
m: 1E:52:06 [R0] [sn] RSB | Dlpovercn
Programming
- High Changed Down
Verify Signature
Chip Erase
[C]Prewritten Fuse ‘J
Blank Check
Program FLASH
[] Program EEPROM
Low Flash:3494/8192
Jichip Erase succesfully (12/15/2014 7:06:21 AM)
|A kind reminder:
|Please diick readme button and get yourself familiarized
with the latest features of this software befeore you
proceed to using it. Thank you!
State Ready Use Times  00:00:00

Copvright(r) Zhifena Software.Inc 2009

Gambar 12.

Langkah 12: Sebelum melakukan penanaman program atur dulu pengaturan

fuse&lock nya klik pada bagian setting.

File” Command ~Buffer ~About
PROGRAM |BUFFER | cHECKIO | CONFIG | Readme |
Select Chip Program State Options ¥ File
@ ATB9S52 v [E] PRG | USB [7] tmage Data T
sepy | [Iro 3. ] Skip Blank Wri —
D: 1E:52: 06 B3 | AP | Deoweon  Clasv Bk lnk weiten | Load Eeprom
Programming [ Open Project
- High [F] changed Down [¥] Data Reload E —
Save Flash
Verify Signature Verify FLASH 1
5 Save Eeprom
Chip Erase [] verify EEPROM 5
e ¥ ER Save project
[]Prewritten Fuse “ [¥] Program Fuse j > Command
[ Blank Check Lock Chip
Program FLASH Enabled XTAL
["]Program EEPROM
@D
Low Flash:0/8192
A kind reminder:
Please diick readme button and get yourself familiarized
with the latest features of this software befeore you
proceed to using it. Thank you!
State Ready Use Times  00:00:00 Conyriaht(r) Zhifena Software.Inc 2009

Gambar 13.

Rubah Lowvalue : FF dan Highvalue : C9 sesuai pada gambar.
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Gambar 14.

Langkah 13 : Pilih Load Flash dan cari listing program yang akan di tanam ke
mikro sebelumnya rubah dulu ke format.hex.

< 10+ Bl4E

¥ Filg
T
Load Eeprom

Open Project

Save Flash

Save Eeprom

Save project
> Command

File Command Buffer About =
PROGRAM |BUFFER | CHECKIO | CONFIG | Readme |
Select Chip Program State Options
- ~| (%] PRG ’ ysp | [[limage Data
Sp | e [3.3v 7 Ski i
D: 1E:52 - 06 @ “ @ |_|PowerOn 3.3 [ skip Blank Written
Programming
- High Changed Down Data Reload
Verify Signature Verify FLASH
Chip Erase [[] verify EEPROM
["] prewritten Fuse [wa07 = ; [¥] Program Fuse loxo-
[ Blank Check [ Lock chip [oxFF
Program FLASH [F] Enabled XTAL
[]Program EEPROM
-]
- Low Flash:130/8192
A kind reminder:
Please dick readme button and get yourself familiarized
with the latest features of this software befeore you
proceed to using it. Thank you!
State Ready Use Times 00:00:00 Copvright(r) Zhifena Software Inc 2009

Gambar 15.

Langkah 14: Selanjutnya memanggil file*.HEX yang akan didownload ke memori

mikrokontroler, caranya Klik tombol Load Flash- lalu pilih file *. HEX yang akan

didownload dan klik tombol Open, seperti ditunjukkan pada gambar berikut ini:
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Documents library

Evan Kapal Pesiar

Arrange by:  Folder =
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'

!

POF vb kapal pesiar GABUNG.HEX TESELUTOTH.HE 5
X
Y Y Y Y
TESMRTVER HEY TESI T HEY TESKMNTAR HEY TESSEMSMRIARA i
ame: GABUMG.HEX - []ntel Hex(* hex) v]
[ Open |v] ’ Cancel l

Gambar 16.

Langkah 15: Tampilan akan seperti ini kemudian klik Auto.

File C d Buffer About

PROGRAM | BUFFER | CHECKIO | CONFIG | Readme |
Select Chip Program State Options ¥ File
< ATagS52 - [ PRG‘ ysB = [imageData
I3 | ‘AP PowerOy 3.3v 1] Skip Blank Written
: 1E:52: 06 i | Blmen BB s ek Load Eeprom
Frooramming Open Project |
- High Changed Down Data Reload
Save Flash |
Verify Signature Verify FLASH
Save Eeprom
V] Chi [7] verify EEPROM 7
[¥] chip Erase [[] verify Senia|
[]Prewritten Fuse ( [¥] Program Fuse > Command
Blank Check Lock Chip
Program FLASH Enabled XTAL
E] Program EEPROM
(=]
- Low Flash:3494/8192
Load Flash file D:\LISTING PROGRAM.hex (12/15/2014 7:21:33 AM)
A kind reminder:
Please dick readme button and get yourself familiarized
with the latest features of this software befeore you
proceed to using it. Thank you!
State Ready Use Times  00:00:00 Copvriaht(r) Zhifena Software.Inc 2009

Gambar 17.

o Jika ada tampilan seperti ini berarti terjadi kesalahan pada sistim minimum
silahkan cek pada sistim minimum anda.
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File . Command Buffer About
PROGRAM | BUFFER | CHECKIO | CONFIG | Readme |
Select Chip Program State Options  File
2 ATBOSS2 v [#] IEl image Data -
[[3.3v | Ski Wril =
m: 1E:52:06 [fo) (3] | " sl T
Programming Open Project |
&3~ High [F] changed Down [¥] Data Reload LA R,
l Save Flash
Verify Signa
@ verify S ook | save Eeprom _
/| Chip Er TSR
hiptrace ‘ Save proyect
[] Prewritten Fd lox0 » m,d
Chip Enable Program Error =
e [ > e
[¥] Program FLAS!
[ Program EEPE
G
Low Flash:3494/8192
Load Flash file D:\LISTING PROGRAM.hex (12/15/2014 7:09:04 AM)
A kind reminder:
Please dick readme button and get yourself familiarized
with the latest features of this software befeore you
proceed to using it. Thank you!
State Ready Use Times  00:00:00 Convriaht(r) Zhifena Software Inc 2009

Gambar 18.

o Ulangi langkah sebelumnya dan lakukan load program kemudian klik Auto.
Tunggu beberapa saat sampai selesai.

v { Rl X
Select Chip Pfogam State—-Options ¥ File
> AT39552 5 . PRG ‘ u [F] image Data e
“ P | PowerOr 3.3V 71| skip Blank Written e 1
: 1E:52:06 [0 [s] 5P | Opoweron [ Bk | LoadEsprom |
Programiming | OpenProject |
-2~ High [F] changed Down [¥] Data Reload
Save Flash
Verify Signature Verify FLASH —
8¢ Save Eeprom ‘
ip Er: ] verify EEPROM R
[¥] Chip Erase - N [ : erify [ e pro)ect ‘
[T Prewritten Fuse loxo I [¥] Program Fuse [loxoFFF o
[F]Blank Check [ Lock Chip
[¥] Program FLASH Enabled XTAL
["]Program EEPROM
Low

Load Flash file D:\LISTING PROGRAM.hex (12/15/2014 7:04: 12 AM)
A kind reminder:

Please dick readme button and get yourself familiarized

with the latest features of this software befeore you

proceed to using it. Thank you!

Stte | VerifyingFlash..  UseTimes 00:0000 peeseew—m—"
Gambar 19.

e Program telah selesai di download ke mikro liat pada bagian tulisan yang bertanda
biru. 1C mikro siap di gunakan.
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File Command Buffer About

PROGRAM |BUFFER | crHECKIO | CONFIG | Readme |
Select Chip Program State Options ¥ File
l @ ATB9552 ~ [#] PRG | usB | [limagepata Load Flash
B | [[]Poweron ]3.3v ] skip Blank Written R
D: 1E:52:06 (o] [sn) 0 | hsp | | R o Load Eeprom
Programming Open Project
=- High [7] changed Down Data Reload
Save Flash
[@] verify Signature Verify FLASH
Save Eeprom
Chip Erase Verify EEPROM .
- B Save project
| Prewritten Fuse [QXO /| Program Fuse |OXDFFF 5> Command
[ Blank Check [ Lock Chip o |
Program FLASH [F] Enabled XTAL
Program EEPROM
Y-
Low Flash:3494/8192
1: Erase Write Flash, Verify Flash, Successfully done (12/15/2014 7:05:03 AM -
Load Flash file D:\LISTING PROGRAM.hex (12/15/2014 7:04:12 AM) Tl
A kind reminder: 5
Please dick readme button and get yourself familiarized 3
with the latest features of this software befeore you (9
proceed to using it. Thank you! &)
State Ready Use Times  00:00:45 Conpyriaht(r) Zhifena Software.Inc 2009
Gambar 20.

Cara Pengoperasian Alat

Persiapkan semua peralatan seperti, Laptop, kabel USB, Battery, dan seperangkat
kapal remote control.

Pasang battery Lipo2S(Ultrafire) untuk mensupply mikrokontroler & transmitter,
battert Lipo 3S untuk mensupply driver motor L298 dengan benar, jangan sampai
salah menyambungkan jalur, dan buka software Bascom AVR lalu install Bascom
AVR dengan benar, dan jalan aplikasi proglSP untuk mendownload isi program
mikro.

Buka Software Microsoft Visual Basic, lalu jalankan aplikasi dan tekan tombol “pilih
mode” setelah itu dipersilahkan untuk memilih 3 opsi pilihan untuk menggunakan
kapal  remote  control; “Manual  Remote”,>>"pilih  mode”>>"Manual
Bluetooth”>>"pilih mode”>>"Otomatis” & pilih opsi range kecepatan yang dipilih;
“Lambat”/”Sedang”/”Cepat”

Klik tombol “keluar” pada VB untuk keluarkan dari aplikasi.

Pastikan setelah selesai digunakan, lepas battery & perangkat lainnya dengan benar.
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