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ABSTRACT

ROBOT INTRODUCTION TO GUESTS IN HOTEL USING
RFID SENSOR BASED ON MICROCONTROLLER

By
M. Didiet Darmawan
061430321155

Introductory guests at the hotel or what we usually know with the hotel
maids is a common occupation we find in hotels or other lodging. This is one of
the standard facilities that must be owned hotel. But unfortunately in certain
hotels, the authors see the lack of maids working to deliver and bring guests'
belongings to their rooms. And the authors often see the existence of hotel guests
who are still just confused in finding their room.

Therefore the author is interested in making guest introduction robot using
Microcontroller based RFID sensor. This robot comes with the sound of the
Mp3sPlayer module, as well as the DC Motor as the driving of the robot. This
robot will work as an introduction and bring goods or suitcases of guests at the
hotel. This robot is made with the aim to facilitate human work. With this robot
can menggurangi work of hotel servants who usually deliver and transport the
goods of the guests. With this robot hotel clerks would not be exhausted when it
should deliver and lift the goods of the guests.

The expected result of making this robot is to facilitate the work of human
especially for the hotel servants in delivering and carrying goods from the guests.
This robot is expected to work in accordance with the desired author to be able to
bring guests to the hotel well and can also bring goods goods guests who come at
the hotel.

Keywords: Microcontroller, RFID Sensor, Mp3 Player, DC Motor



ABSTRAK

ROBOT PENGANTAR TAMU PADA HOTEL MENGGUNAKAN
SENSOR RFID BERBASIS MIKROKONTROLER

Oleh
M. Didiet Darmawan
061430321155

Pengantar tamu pada hotel atau yang biasa kita kenal dengan pelayan hotel
adalah suatu pekerjaan yang biasa kita temukan di hotel ataupun tempat
penginapan lainnya. Hal ini Merupakan salah satu standar fasilitas yang wajib
dimiliki hotel. Namun sangat disayangkan di hotel - hotel tertentu, penulis melihat
minimnya pelayan yang bekerja untuk mengantarkan dan membawakan barang
para tamu ke kamar mereka. Dan penulis sering melihat adanya tamu hotel yang
masih saja kebingungan dalam menemukan kamar mereka.

Maka dari itu penulis tertarik membuat robot pengantar tamu menggunakan
sensor RFID Berbasis Mikrokontroler. Robot ini dilengkapi dengan suara dari
modul Mp3sPlayer, serta Motor DC sebagai penggerak robot tersebut. Robot ini
nantinya akan bekerja sebagai pengantar dan membawakan barang atau koper
para tamu pada hotel. Robot ini dibuat dengan tujuan untuk mempermudah Kkerja
manusia. Dengan adanya robot ini dapat menggurangi pekerjaan pelayan hotel
yang biasa mengantar dan mengangkut barang para tamu. Dengan adanya robot
ini pegawai hotel pasti tidak akan kelelahan apabila harus mengantar dan
mengangkat barang para tamu.

Hasil yang diharapkan dari pembuatan robot ini adalah agar dapat
mempermudah pekerjaan manusia khususnya untuk para pelayan hotel dalam
mengantar dan membawa barang dari para tamu. Robot ini diharapkan dapat
bekerja sesuai dengan yang di inginkan penulis agar dapat mengantar tamu pada
hotel dengan baik serta dapat pula membawakan barang barang tamu yang datang
pada hotel tersebut.

Kata Kunci : Mikrokontroler , Sensor RFID, Mp3 S Player, Motor DC
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