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Abstrak

ANALISIS DC MOTOR PADA APLIKASI PARKIR VERTIKAL OTOMATIS
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Lapangan parkir pada saat ini merupakan salah satu kebutuhan bagi penggguna
kendaraan bermotor terutama kendaraan roda empat. Karena minimnya lapangan parkir ditempat
umum menyebabkan parkir liar yang semakin marak dan membuat banyak kendaraan roda
empat parkir sembarangan dipinggir jalan yang menyebabkan kemacetan. Laporan ini dibuat
untuk mengatasi masalah parkir umum dengan mengganti dengan parkir yang lebih efisien yaitu
Parkir Vertikal Otomatis menggunakan RFID. Dan laporan ini menjelaskan tentang Analisis DC
Motor Parkir Vertikal Otomatis dengan pengaplikasian RFID. Laporan ini mempunyai sebuah
batasan pemasalahan yaitu tentang cara kerja DC Motor pada parkir sebagai alat gerak secara
rotating.

Parkir Vertikal Otomatis ini berkerja dengan cara mencocokkan kode identitas kartu
RFID dengan slot parkir. Setiap slot parkir akan memiliki kode biner yang bertanda hitam-putih
yang berbeda-beda dan dibaca oleh sensor infrared untuk disesuaikan dengan kartu yang ada.

Cara kerja Motor DC RS-360 SH yang digunakan pada alat akan bergerak berputar
searah jarum jam atau arah sebalikny. Motor listrik menggunakan energi listrik dan energi
magnet untuk menghasilkan energi mekanis. Operasi motor tergantung pada interaksi dua
medan magnet. Secara sederhana dikatakan bahwa motor listrik bekerja dengan prinsip bahwa
dua medan magnet dapat dibuat berinteraksi untuk. menghasilkan gerakan. Tujuan motor adalah
untuk menghasilkan gaya yang menggerakkan (torsi).

Kata Kunci : DC Motor, Parkir Vertikal Otomatis, RFID



Abstrak

ANALYSIS OF DC MOTOR AT AUTOMATIC VERTICAL PARKING
APPLICATIONS USING RFID

(2017: 5 Chapter + 49 Pages + xv Pages + References)

Victor Vanessa Simanjuntak
061430321172

Electrical engineering major
Electronic Studies Program
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Parking space at this time is one of the needs for users of motor vehicles, especially four-
wheeled vehicles.Due to the lack of parking space in public places causing wild parking which is
increasingly widespread and makes many vehicles parked carelessly careless roadside causing
congestion . This report was created to address the problem of public parking by replacing it
with more efficient parking ie Automatic Vertical Parking using RFID. This report was created
to address the problem of public parking by replacing it with more efficient parking ie
Automatic Vertical Parking using RFID. This report has a problem limitation that is about how
DC Motor work on parking as a rotating tool

This Automatic Vertical Parking works by matching the RFID card identity code with
the parking slot. Each parking slot will have a different black-and-white signed binary code and
read by infrared sensors to match the existing card.

How the DC RS-360 SH work used on the tool will move in a clockwise or alternate
direction.Electric motors use electrical energy and magnetic energy to produce mechanical
energy. Operation of the motor depends on the interaction of the two magnetic fields. It is simply
said that electric motors work on the principle that two magnetic fields can be made interacting
to produce motion. The purpose of the motor is to produce a force that drives (torque).

Keywords: DC Motor, Automatic Vertical Parking, RFID
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