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ABSTRAK 

Aplikasi RFID dan Sensor Infrared pada Prototype  

Sistem Parkir Vertikal Otomatis 

 

(2017 : xii Halaman + 66 Halaman + Daftar Pustaka + Lampiran) 

 

ELVAN ROHMANSAH 

0614 3032 125 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA DIPLOMA III 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA PALEMBANG 

 
Sistem parkir yang saat ini khususnya pada tempat parkir menjadi kendala 

dimasyarakat umum sehingga dibutuhkan tempat parkir yang efisien dan mudah 

untuk dijalankan. Kemudian proses akses masuk parkir yang masih dilakukan 

dengan cara manual. Sistem perparkiran yang terstruktur dengan baik dan mampu 

menawarkan berbagai macam solusi dari permasalahan perparkiran yang ada 

merupakan sistem perparkiran yang sangat dibutuhkan saat ini. 

Perancangan prototype sistem vertikal parkir otomatis ini dirancang 

dengan sistem RFID. RFID (Radio Frequency Identification) bisa menjadi 

jawaban untuk membangun sistem tersebut. . Setiap slot parkir akan memiliki 

kombinasi kode yang berbeda-beda untuk disesuaikan dengan kartu yang ada.  

Mobil yang diparkir akan disusun secara vertikal dan hanya dapat diambil ketika 

kartu RFID dikembalikan ke tempatnya. Pada bagian bawah slot parkir dilengkapi 

dengan sebuah sensor infra merah untuk mendeteksi alamat pada setiap slot. 

Arduino Mega akan membaca informasi ini lalu mengolahnya kembali untuk 

memberi instruksi kepada motor DC untuk berhenti ketika kode yang dideteksi 

infrared cocok sesuai dengan kartu yang ada kemudian menampilkannya pada 

tampilan LCD.  

RFID digunakan untuk mengaktifkan palang agar terbuka dan 

menggerakan slot parkir vertikal yang merupakan tempat untuk mobil parkir. 

Setiap ID card memiliki slot parkir masing-masing. Dengan adanya sistem parkir 

ini, proses pemarkiran mobil lebih teratur dan juga efisien tempat.  

 

 

Kata Kunci:  RFID, Infrared, Arduino 
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ABSTRACT 

RFID and Infrared Sensor Applications on Prototype 

Automatic Vertical Parking System 
 

(2017: xii Page + 66 Pages  + Bibliography + Attachments) 

 

ELVAN ROHMANSAH 

061430321125 

ELECTRO ENGINEERING DEPARTEMENT 

ELECTRONIC ENGINEERING PROGRAM 

STATE OF POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

  Parking system that is currently especially in the parking lot becomes an 

obstacle in the general community so it takes parking space that is efficient and 

easy to run. Then the parking access process is still done manually. A well 

structured parking system and able to offer a wide range of solutions to existing 

parking problems is a much needed parking system today. 

The design of automatic parking vertical parking prototype is designed 

with RFID system. RFID (Radio Frequency Identification) can be the answer to 

build the system. . Each parking slot will have a combination of different codes to 

match the existing card. Parked cars will be arranged vertically and can only be 

retrieved when the RFID card is returned to its place. At the bottom of the parking 

slot is equipped with an infrared sensor to detect the address on each slot. 

Arduino Mega will read this information then rework it to instruct the DC motor 

to stop when the infrared detected code matches the matching card and displays it 

on the LCD display. 

RFID is used to activate the bar to open and move the vertical parking slot 

which is the place for the car parking. Each ID card has its own parking slot. 

With this parking system, the car parking process is more organized and also 

efficient place 

 

 

Keywords: RFID, Arduino Mega, Infrared  
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