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ABSTRAK 

 

Aplikasi Motor AC Satu Fasa pada Rancang Bangun Pintu Air Bendungan 

dengan Programmable Logic Controller Berbasis SCADA 

 

(2017, xv + 42 Halaman + Daftar Pustaka + Lampiran) 

 

Lili Marlina 

0614 3032 1133 

Teknik Elektronika 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Pintu bendungan merupakan salah satu upaya dalam mengatasi masalah 

luapan air yang terjadi akibat banjir. Hal tersebut menjadi dasar pemikiran penulis 

menggunakan motor AC satu fasa sebagai penggerak pintu air pada 

bendungan. 

Motor AC satu fasa digerakkan oleh dua buah relay yang berfungsi untuk 

memutar bolak-balik putaran motor serta PLC sebagai pengendali dan SCADA 

sebagai tampilah visual. Dari hasil pengujian didapatkan data bahwa tegangan 

yang masuk pada relay 1 saat terpakai 12,55 volt dan saat tidak terpakai 0,31 volt. 

Tegangan pada relay 2 saat tidak terpakai 0,29 volt dan saat terpakai 12,53 volt 

sedangkan output tegangan dan arus  motor AC satu fasa 220,70 volt dan 2,95 

ampere. Sehingga mendapatkan daya sebesar 468,76 watt. Setelah di dapatkan 

tegangan dan arus pada motor, didapatkan kecepatan motor sebesar 1481 rpm 

dengan torsi sebesar 2,30 Nm.  

Dengan tegangan dan kecepatan motor tersebut sudah cukup untuk 

mengoperasikan motor AC satu fasa sehingga dapat membuka ataupun menutup 

pintu air bendungan. 

 

Kata  Kunci : Rancang Bangun Pintu Air Bendungan, Motor AC Satu Fasa, PLC 

dan SCADA 
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ABSTRACT 

The Application Of Single Phase AC  Machine in The Sluice Dam Design 

with Programmable Logic Controller SCADA Base 

 

(2017, xv + 42 Pages + Bibliography + Attachments)  

Lili Marlina 

0614 3032 1133 

Electrical engineering 

State Polytechnic of Sriwijaya 

The dam entrance is one of the efforts to overcome the problem of airflow 

caused by flood. This is the basis of the author's idea of using a single phase AC 

machine as a driver of water gates on the dam. Single-phase AC machine driven 

by two relays that serve to rotate the machine and PLC as a controller and 

SCADA as a visual appearance. From the test results obtained data referred to 

the relay 1 when used 12.55 volts and unused 0.31 volts. Voltage on relay 2 when 

unused 0.29 volts and when used 12.53 voltage output voltage and current of 

single phase AC machine 220,70 volt and 2,95 ampere. Power capacity of 468,76 

watts. After getting the voltage and current on the machine, get a machine speed 

of 1481 rpm with torque of 2.30 Nm. That is enough to operate a single phase AC 

motor so that it can open or close the door in accordance with what is expected. 

 

Keywords: Design of Water Dam Doors, Single phase AC Motor, PLC and 

                  SCADA 
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